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1. INFORMACJE OGOLNE

1. Przedmiot inwestyciji.

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techmicemontu istnigcych cagéw pieszych i wykonania
utwardzonego placu na terenie przylegtym do Pubég&zkoty Podstawowej oraz budynku obserwatorium
astronomicznego tzw. ,Astrobazy”.

Planowane roboty realizowaneda na terenie Publicznej Szkoty Podstawowej nr 17Rmyjaciot Dzieci przy ul.
Wierzbickiej 89/93 w Radomiu; na dziatce nr 234%%. 106, w obebie dzielnicyZakowice, w potudniowej e&ci
miasta.

2. Zakres planowanych prac

Planowane roboty budowlaneda polegaly na:

- rozbidrce istnigjcych chodnikéw o powierzchni okoto 20¢ mlokalizowanych od strony pétnocnej oraz
wschodniej budynku szkoty

- 0Czyszczeniu terenu aiggo pracami z trawy oraz humusu
- wykonaniu robét ziemnych koryta i nasypy pod afikdi place

- ulozeniu obrzey chodnikowych

- ulozeniu doziemnych przewodéw zasilaych do opraw ledowych

- wykonaniu wiczenia instalacji zasilggej agwietlenie do wewgtrzbudynkowej rozdzielni elektrycznej w
budynku dydaktycznym PSP nr 17

- wykonaniu konstrukcji nawierzchni chodnikéw i pfav

- plantowaniu terenu przy chodniku i placach

- zagospodarowaniu terenéw ziemnych poprzez wysitaivy oraz zasadzenie niskiej zieleni ozdobnejtwiz
ciggow komunikacji pieszej

- uporzidkowanie terenu robot

3 Parametry techniczne — wielad liczbowe

Planowane roboty skltadaic bedg z nas¢pujacych ilosci wielkosciowych:

Powierzchnia chodnikéw do rozbiérki: 200 nt
Dhlugos¢ kraweznikdéw do rozbiorki: 130 mb
Powierzchnia nowych chodnikéw i placow: 315m
Dilugos¢ nowych obrzey: 220 mb
Dtugos¢ przewodoéw doziemnych: 400 mb

llos¢ opraw @wietleniowych - 41 sztuk



ll. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania ogolne dotygee wykonania

i odbioru rob6t drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegotowej specyfikacji technicZB&§T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@ngy zlecaniu i realizacji nagiujagcych robot wymienionych
w szczegOtowych specyfikacjach technicznych.

NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJI
SST.IIL1 45111300-1 Roboty rozhiérkowe
SST.L.2 45233340-4 Koryto wraz z profilowaniem iggazczaniem podia
SST.IIL.3 45233340-4 Warstwa odcineg i odgczapca
SST.IL4 45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchkogtki betonowej
SST.LS 45316100-6 Instalowanie ydzen odwietlenia zewntrznego
SST.1I1.6 45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowdaranéw zielonych

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne, wspolne dla robétgipgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR pbszczegoélnych asortymentow robét drogowych i
mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikéaghnicznych wydanych przez GDDP dla danego
asortymentu robdt, ustalenia dotyedwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione poej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldzy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jekadmiodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczansudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzver
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymarsimi, opatrzony pieezig organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgzujgcymi przepisami, stanowty urzdowy

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwagych odbioréw robot, przekazywania polece
innej korespondencji technicznej paaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa projektantem.
1.4.5. Ireynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahy@ntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykana), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przex@vawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawidni wraz ze sposobem ich pctenia.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie dnagm w celu utagenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Ksizka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika
projektu.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laborataribadawcze, zaakceptowane przez Zamaeggjo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgprob zwgzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z dokumentaopjektow i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwaglych do przejmowania i rozkladania ofy@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvy $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwasfaa do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni skca do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.



e) Podbudowa zasadnicza - gérne€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skitadé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaggzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czastek podiga. Maze zawiera warstwe
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochroan- warstwa, ktérej gtdbwnym zadaniem t jeschrona

nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu, h) Weasodcinagca - warstwa stosowana w celu unietiwienia
przenikania cgstek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej, iy Warstwa odgzapca - warstwa stgca do
odprowadzenia wody przedosfegj st do

nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.14. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priopgana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzeamau
publicznego na okres budowy.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjéesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeagitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.16. Podiee nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdly pod nawierzchnia dogdokasci przemarzania.
1.4.17. Podige ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pialttezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.18. Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna leyxfina ledgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.20. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowassécdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.22 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.23. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czé¢ terenu budowy.

1.4.24. Zadanie budowlane ¢§& przedsgwzigcia budowlanego, stanoyza odebrg catas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu robdét zwgzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uweadyliajgcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiaycego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kigwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodné& robot z dokumentagjprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdwkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowvczes¢ umowy, a wymagania

okreslone w chéby jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimientacii.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obpuje kolejnd¢ ich waznosci



wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogéinych" @@inych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywé bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzj wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za warteei docelowe, od ktérych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli mugz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafs jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontagwed ruchem™)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymdstniejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zag@dzagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \&zpasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by na biegco aktualizowany przez Wykonawd<azda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob4t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposob
bezpieczéstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dziea i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeezie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pecze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz waeahnesrodki niezlegdne do ochrony
robét, wygody spoteczroi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone djazdow i maszyn pracgych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcagtizie:

a) utrzymywé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezslo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
dobr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn



powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzgd na:

1) lokalizac§ baz, warsztatow, magazynéw, skltadowisk, ukopérgdlojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéwodwych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@anbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ¢a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaarem wywotanym jako rezultat realizacji
rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robdt bdg miaty aprobag techniczi wydary przez uprawnionjednostl,
jednoznacznie okétjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialéwsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, apkaczeniu robot ich szkodlivig zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod na uycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagieniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawjaj

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdgeych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamevtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamaiarozpoczgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezzwtocznie powiadomi hyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wtadze oragie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoretetizie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkeiemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do teren6w z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposoéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatin

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieagco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wkasiai i drég wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigiy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatléw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeliéelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie bdzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powogl¢ nadmierne
obcigzenie osiowe nie dulg dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oftsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotyczych bezpieczistwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowizek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz odpowiedn



odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaptacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robét przez iyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowgnmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy tv zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscoae wme
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérgw jakikolwiek sposéb zwgzane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgta,
materiatow lub urgzdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzquistawiggc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z gtigem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&a@nkretne normy i przepisy, ktére spethiaap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyglatbbowhzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosggzsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwas@jréwny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawiqrzedtaone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za wiasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobovgzany jest powiadoni

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych poleceé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspig op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktég nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego.

Wykonawca zobovgzany jest zabezpiecgyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sfiraransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, o ile warunki kontraktu przewiduiealizacg.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongoh
rob6t, Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje
dotyczce proponowanegearddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyedteriatow jak rownig
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiad wiacicieli i odnagnych witadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamnzez siebie met@dvydobycia i selekcji, uwzgtiniajc
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggtpanstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw



pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzigawy i inne jakie okz si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robaot.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopdow, dokop6w i miejsc pozyskanidematow miejscowych ¢a
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoméwerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyedla wykorzystane do rob6t lub

odwiezione na odktad odpowiednio do wymagsnowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisempizgod Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obygaujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zlone w
miejscu wskazanym przezayniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatéw do innych robo6tzre dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychearialéw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiglojozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylmiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3
tygodnie przed xyciem tego materiatu, albo w okresie iimym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez kyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyelola one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowalgjakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w okgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Proféterialdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wikgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji ok&onej partii
materiatdw pod wzghem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatébw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjot,

c¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robét,
zaakceptowanym przezdyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spegk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistikmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidmjozliwos$¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie



moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgte zachowania warunkéw umowy, zost@nzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapew@igrowadzenie robét zgodnie z zasadami gdkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziem umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdggospetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigie
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraiestanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieiaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z warunkami umowy oraz za jé&kaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodhia dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykee oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysada wszystkich elementoéw
robdt zgodnie z wymiarami i ggnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunéte przez Wykonawgena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysolkgorzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementobét kpda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robo6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywagie na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoéuiesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowkany opracowdi przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamupgcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentagprojektovs, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaém powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmny opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaemibét,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za . jékdterminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

- sposob oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procestériologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji agnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uptlzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

- sposO6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw puret ich wiasciwosci w czasie transportu,

- spos0b i procedeipomiarow i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowyayzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementow robot,



- sposodb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoéci rob6t

Celem kontroli robét gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazomg jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatléw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreSlone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirj@st
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocigniecia te kedg tak powane,ze mog wplynaé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadiaterialtow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prodyedatych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodobsigtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$é¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawlo badé wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeeyply przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wlasnej

woli. Koszty tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stmizenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa ZamawGgj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §ajgi ich
wyniki do akceptacji Inyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviav
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgpadducent materiatéw powinien udzietnhu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wtasnych batl&ontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to liynier/Kierownik
projektu oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétimoateriatéw i robét z dokumentac;j
projektowy i SST. Mae réwnie zlecic, sarn lub poprzez Wykonagcprzeprowadzenie powtérnych lub



dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ata&ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

- Polsk Normg lub

- aprobaf techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt | i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengynymagane przez SST, 2da partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badady dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetrigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

() Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedziathpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejmsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy g czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgewida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowe;j,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonograméw robot,
- terminy rozpoogia i zakaiczenia poszczegoblnych elementdw robot,

- przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow rob6t zand@jch i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotycxce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robot,
- dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotycxce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prapadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowtiadaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslgoprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant
nie jest jednak stranrumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementdéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzawi sposob eiglty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodablub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jai@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakw. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny léyudostpnione na



kazde zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstiagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i irnmaowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpjeatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yetyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagai do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materialdw

Dtugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeili SST wiasciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, obtosci beda wyliczone w ni jako diugaé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢lda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganias.
7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitgtzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowednla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniafc w sposob gigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotkie w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzacgiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezkzdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do
ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu



Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robat,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiaviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolgdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowia konfrontacji z
dokumentagj projektow, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny rob6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidlio jakasci i
wartcici.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvapisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego w obecrii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbietgga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentacj
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zaporpa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub robét uzupetniggych w warstwigicieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeata@jektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggm robot jest protokdt odbioru ostatecznego rob6
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaanmy przygotowa nastpujagce dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawovdokumentdw umowy i ew. uzupetgiag lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgoddoi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologiczg sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Wigwe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupahtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.



Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarovy ustalor dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavg ptatngci jest wartd¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgtdniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartg¢ zuzytych materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazynmeaeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy, - warsd pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne .

Koszt dostosowaniagito wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w specyfikacji obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz st@wczeniem kopii projektu kgnierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posfpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnai ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlé®z. U. Nr 89, pdz. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1386z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach gzipfich (Dz. U. Nr 14, pdz. 60 z fpdiejszymi zmianami).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogow okréonych prawem polskim.



. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA
1. Roboty ROZBIORKOWE — KOD CPV 45111300-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyece wykonania i
odbioru robét zwjzanych z rozbiérk elementéw drég.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.2. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji starowymagania dla nagbujacych robét:
- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej
rozebranie obrzg betonowych
- wywdz gruzu.
. MATERIALY
2.1. Materialy uzyskane z rozbiorki:
gruz z rozbidrki naley wywiez¢ na najblisze wysypisko.
SPRZET
Do wykonania robét zwzanych z rozbidrk nalery uzyé nastpujacy sprzt:
sprzarka powietrza spalinowa przea,
- mioty pneumatyczne,
tadowarki,
narzdzia keczne pomocnicze do robét rozbiérkowych,
- samochody do transportu gruzu.
4. TRANSPORT
Wybor srodka transportu do wywozu materiatu z rozbiérkena do Wykonawcy.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty rozbiérkowe prowadziv miar postpu robét przy wykonywaniu robét drogowych. Robatghbidrkowe
obejmup rozbiérke nawierzchni z kostki betonowej wraz z obiami.
5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Sprawdzenie jakai robo6t polega na sprawdzeniu komplétiavykonania robét rozbiérkowych.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarow robot zwizanych z rozbidrkelementow drég jest:
- rozebranie chodnika — m2,
- rozebranie obrzg betonowych —m
- wywodz gruzu - m3
Obmiar wymaga akceptacji Inspektora. W przypadkstypyenia dodatkowych rob6t rozbidrkowych nietyph w
niniejszej specyfikacji naly wystpi¢ o ich akceptaej
7. ODBIOR ROBOT
Odbioru rob6t zwjzanych z rozbiérkelementéw drég dokonuje Inspektor po zgtoszenwtralo odbioru przez
Wykonawe.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt. 7dng®z obmiarem, po odbiorze
robot.
Cena jednostkowa wykonania poszczegoélnych robdgtrahe:
oznakowanie robdt,
rozbidrke kostki betonowej i obrzsy
wywiezienie gruzu z rozbidrki na najidize wysypisko wraz z optaza sktadowanie,
uporzidkowanie miejsca prowadzenia robét.

N
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2. Koryto wraz z profilowaniem podtoza — KOD CPV 45233340-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghrecznej § wymagania dotycgce wykonania i odbioru
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni wraz z profilowaniemaigszczeniem podia

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu koryta wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@, wykonanym mechanicznie w gruncie oraz z wywi@eie gruntu na
odkiad.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i OST.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektows, SST
i poleceniami layniera.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.10g06Ine wymagania dotygee sprztu podano OST.

3.2Do wykonania koryta oraz profilowania i zesgczenia podiea ziemnego pod

nawierzchnie mee byt stosowany spet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe hgiemicowe koparko-spycharki,

-- spycharki gsienicowe,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibrgych.

lub inny sprzt akceptowany przez tgniera.

3.3 Sprat do zagszczania

Sprzt uzywany do zagszczania powinien uzyskakceptagj Inzyniera.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wihasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnegegaahia, jak tew czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zagszczania.

Dobdr sprztu zagszczajcego zaley od rodzaju gruntu i gruoi zagszczanej warstwy. Dobér spta
zag;szczajcego Wykonawca ustali deiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania rob6t. Kdy inny
rodzaj sprztu zagszczajcego zaproponowany przez Wykongvpowinien by zaakceptowany przeziyniera.
4. TRANSPORT

Nie wysgpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w OST.

5.2.1. Warunki przygpienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonywania profilowania i zggzczenia podtea bezpérednio przed
rozpoczciem robdt zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wariejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podia | wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jestlinee
wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zgggczonym nie ma odbywa sie ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.1 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmaeazliwia¢ nachgnigcie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczeg0lrigi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i
do trudndci jego odspojenia. Koryto nioa wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniacl przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wghkan
musi by¢ zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powing¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. odwieziony na odktad w miEgsnskazane przeziyniera.

5.2.2. Profilowanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicialery



usury¢ bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni podio ktére ma b§ profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckhdrych poditaa. Zaleca siaby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze ni projektowane rgdne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest
spetniony i wystpuja zanizenia poziomu w podiai przewidziany do profilowania Wykonawca powinigrukhnit
podtaze na g¢bokas¢ co najmniej 10 cm, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla
gornej strefy korpusu, w ikgi koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstve
do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy p.5.2.5.

Jezeli rzedne poditaga przed profilowaniem nie wymagajlowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, twegr
przystpieniem do profilowania oczyszczonego paaifego powierzchrinalery doggsci¢ 3-4 przejciami
sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sba=aakceptowany przezzimiera.

Do profilowania podtaa stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

5.2.3. Zagszczanie podica

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwndaci powstate przy zagzczaniu powinny hynaprawione przez Wykonawev sposéb zaakceptowany
przez Irkyniera.

Zagzszczenie podie naley kontrolowa wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzogepnie z PN-B-
04481 (metoda I lub Il). Wskaik zag:szczenia nalegy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimadrwartasé
wskaznika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu nie powinna #0i¢ sie od wilgotngci optymalnej o wicej niz (wg
PN-S-02205:1998):

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §redniospoistych +0% do —2%.

5.2.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zgggczonego podia.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podim (1s)

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm - 1,00

Na gkbokdici od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnychterenu 0,97

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do ukltadania warstw nawierzctimpdwinien on zabezpieczpodtae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proetozenie folii lub inny spos6b zaakceptowany

przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpishiem do
uktadania podbudowy nafg odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonarigztednych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy,to dodatkoweraagy wykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie egto#iwoscia
gwarantujcg zachowaniem wymaggakaosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikaciji.

1. Szerokéc, glkebokas¢ i potozenie koryta z ogstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy odbiorze,
okreslonych w p.6.2.

2. Uksztaltowanie pionowe osi koryta jw.

3. Zagszczenie, wilgotn& gruntu — badanie wskaika zagszczenia - 2

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniggacgenia wedtug metody Proctora jest nigim@ ze wzgédu na
gruboziarniste uziarnienie materiatu twgcego podiae, kontrot zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien
ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozkowediug BN-64/8931-02. Stosunek
wtdérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie ip@m przekracza?2,2.

Minimalny modut odksztatcenia przyyciu ptyty osrednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998

6.2. Badanie i pomiary wykonanego wyprofilowanegoqgutoza

6.2.1. Zagszczenie podiza

Zageszczenie podiza naley kontrolowa wg punktu 5.2.4. 1 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rowngt

Nieréwndci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tatg co 20 m w kierunku podamym.
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km.

Nieréwndici nie mog przekracz&2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy ham i
dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéwipog/ch: na pocgtku i koncu kazdej krzywej przejciowej



oraz na pocztku, wsrodku i na kacu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z DokumentagProjektowy z toleranci + 0,5%.
6.2.2.3. Uksztattowanie osi wyprofilowanego koryta

Uksztattowanie osi naky sprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowyamktach,
rozmieszczonych nie rzadziegréo 100 m.

Os w planie nie mae by przesurgta w stosunku do osi projektowanej czegj niz 3 cm.

6.2.2.4. Szerokd wyprofilowanej powierzchni

Szeroka¢ nalezy sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroka¢ koryta nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.2.5. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdaiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyieksze odchylenia cech geometrycznych od @kresch w punkcie 6.2.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarovy rob6t jest m2 wyprofilowanego i zeggczonego podi@ gruntowego.

Ogoblne wymagania dotygze obmiaru podano w OST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST.

Odbior wyprofilowanego i zagzczonego podia dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zayukelj i
ulegajcych zakryciu i powinien hiyprzeprowadzony w czasie ugtiviajgcym wykonanie ewentualnych napraw
bez hamowania pagiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

OgobIne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- oznakowanie prowadzonych rob6t w pasie drogowym,

- wykonanie koryta

- profilowanie dna podta gruntowego,

- odwo6z nadmiaru urobku ( profilowanie uzupeingobocza),

- mechaniczne zggzczenie podia,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziaty, nazwy i okigenia.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obcigzenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prapvaktow do celéw drogowych i lotniskowych.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenie wghkaka nagnosci gruntu jako podiva nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wiika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagabadania.

Tymczasowe ogo6lne warunki kontraktu na roboty budoe realizowane na terenie kraju

przez zleceniodawcéw i wykonawcow krajowych. GDBVgrszawa 1992, Wydanie |.



3. WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE - KOD CPV
45233340-4

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)gswymagania ogdlne dotygeze wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem warstwy agzaphcej z piasksrednioziarnistego
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t okych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczrgePM-S-06102 [21] i obejmajSST
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych .
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technctngi, polegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wtéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okdlenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST pkt 1.4 oraz w SST datiypych poszczegolnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygeze robdt podano w ,Wymaganiach ogolnych”
— 2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyge materiatow
Ogb6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pumav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggapcych g
- piaski,
- Zwir i mieszanka,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:
- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinaicych powinny spetnianastpujagce warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalendicia:
D15
s <5
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmststy odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtaa.
Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warsttdgczagcych warunek szczeldoi musi by spetniony,
gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie ogigiea
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscis:

d
u=-"-s5

10
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wwymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajcs.

Piasek stosowany do
wykonywania warstw odszapcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczEzcych i odcinajcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1i Il.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Skladowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy goziicej lub odcingjcej nie jest wbudowane



bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skltadowani&Vykonawca robét
powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmnynmi materialami kamiennymi.
Podtaze w miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

OgobIne wymagania dotygee spreztu podano w OSTpkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingej lub odgczapcej powinien wykazasie mozliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

- roéwniarek,

- walcéw statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

OgobIne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaglaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. wykonanie robo6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem
podiaza”.

Warstwy odcinajca i odgczagca powinny by wytyczone w spos6b unitbwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposoéb
zaakceptowany przezdyniera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uheia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu osgnigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najlewykona& dwuwarstwowo. Rozpoezie ukladania kadlej
nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze przez siyniera/Kierownika projektu warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasiywa naley przed zagszczeniem wymieli kruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kaécowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysypi¢ do jej
zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od kravgdzi i stopniowo przesuwéapasami
podiuznymi czéciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi si, w kierunku
j€j gornej krawgdzi.

Nieréwnadici lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ky wyrbwnywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zagszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalgy kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481\Vskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatmzslg:szczenia naley oprze na
metodzie obgzen plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wwep BN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrig¢ kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, willyotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinajgcej

Warstwa odsczapca i odcinaca po wykonaniu, a przed ukeniem nasfpnej warstwy powinny hyutrzymywane



w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odgiceijlub odgczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. kontrola jako §ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie whciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cazstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. | Wyszczegolnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10razy na 1 km

2 Rownag¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztattowanie osi w planie co100m

7 Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziet raz na
400 nt

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepgniaz na 2000 M

8 Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrnéslziej ni raz
kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokaé¢ warstwy nie mge sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaici podiwne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy

4 metrowy fatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierdwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzyt

4 metrowy tatg.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigpagj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacj
projektow z tolerang + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.

6.3.7.Grubgs¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtdéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naley mierzy taczmg
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy na giokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialemodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po waghou tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grudm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by

wilgotni@




mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujecgporownanie warteei modutdw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrdélonych zgodnie z normmBN-64/8931-02
[6], nie powinna b¥ wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady pogbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odgczapcej.

8. odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

Odbiér warstwy odgzapcej i odcinagcej naley dokon& na zasadach odbioru robd6t zandkgch i ulegajcych
zakryciu.

Odbioru dokonuje kynier na podstawie wynikéw bads/ykonawcy z biggcej kontroli jakéci materiatow i
roboét, ewentualnych bafla pomiaréw uzupetiagych oraz ogidzin warstwy.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami ktyniera/Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek.zynier/Kierownika projektu ustali zakres robét popkawych lub poleci
ponowne wykonanie robét wedtug zasad éknmeych w niniejszej SST.

Inzynier/Kierownika projektu mge uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
wykonanych rob6t i ustalizakres poticen za obniong jakasé.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na koszt wiasny.

9. podstawa ptatngci

9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odgczapcej lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiowarstwy materialu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kaxicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zagsszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

- utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwjzane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaiigotnaci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowychZwir i mieszanka
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych. Piasek

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddiksztatcenia nawierzchni podatnych i paodigrzez
obcigzenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu



4. ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI
BETONOWEJ — KOD CPV- 45233253-7

1. Wstep
1.1.Przedmiot i zakres robot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji mboty zwihzane wykonaniem nawierzchni utwardzonych z kostlikbwej
1.2.0g6lne wymagania dotygze robot.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kech wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektovy i
poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).
2.Materialy i wykonanie robot.
Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek mal@rigorzeznaczonych do rob6t przedstawizidto ich
pochodzenia §wiadectwa bada atesty, dodatkowo- nadanie - probki do bagdaboratoryjnych.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajcsie nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN mateidikonawca
wykonuje na wkasne ryzyko, lige sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.
Podtaze pod nawierzchaiplacu powinno b§ oczyszczone ze wszystkich zanieczysacreyprofilowane i
zag:szczone do uzyskania
- 1s>=1.00 w gornej warstwie o grudm 20cm
- 1s>=0.97 na gibokasci od 20 do 50cm
Piyty chodnikowe w zalmosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz# rozr&nia st gatunki piyt:
- gatunek | - G1
- gatunek Il — G2
Betonowa kostka brukowa - wymagania
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsikowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej
Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkdéw. Powierzchnia gdrna kostek powibgéa
rowna ; szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, vgkhiecia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grubd < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o gruba > 80 mm.
W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach grédio

60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie praezonych do ruchu samochodowego,
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodow@&gterancje wymiarowe wynogz
- nadlugéci *3 mm,
- na szerokgi £ 3 mm,
- nagrubéci =5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju twasy, ceglany, klinkierowy,
Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniachirednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigédaymaganiom normy PN-B-06250 i wynoésiie wiecej niz
5%.
Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalilgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 .
Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zasamgsia i odmraania probek jest wystarcaap, jeeli:
- probka nie wykazujeglnigc¢,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do wytrzymétd prébek nie zameanych nie jest
wieksze ni 20%.
Scieralna¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinyaesi nie wiccej niz
4 mm
Podsypk piaskovs nalezy zag:$ci¢ tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widocdayl.
» piasek na podsypk wypetnienie spoin powinien odpowiatdBN-79/B-06711, zawaré gliny <5%
 warstwa odcinagca i wzmacniajca z gruntu stab. cementem o Rm=1,5Mpa powinréyykonane wg BN-
68/8933-08.
Obrzeza chodnikowe powinny odpowiaélarymaganiom normy
BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.
Powierzchnie elementéw powinny ez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu .Kraedzie elementéw powinny By
proste i rowne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzemiaerzchni i krawdzi elementéw nie powinny przekracza
wartasci podanych w normie BN- 80/6775-03.03.
Odchyiki wymiaréw nie powinny przekraozavartdici - dla diugéci + 8mm
dla wysokdci i szerokdci + 3mm
Nos$naos¢ obrzezy nie powinna b§ mniejsza ni 1,7kN, a odporng na dziatanie mrozu powinna spethiaarunki
normy PN-88/B-06250, a nag&iiwos¢ nie powinna b§ wicksza ni 5%.
Cement do betonu powinno spethisymagania normy PN-88/B-30000.



Piasek do betonu i zaprawy powinien spetvigmagania normy

PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno spetaiaymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna podiddezrodet
watpliwych. Woda pitna z wodogju nie wymaga bada

Kostka kamienna

Do wykonania chodnika nioa stosowa kostlke kamienn nieregularg wedtug PN-B-11100[8].

W zaleznosci od jakdci surowca skalnegozytego do wyrobu kostki, roz#fia st dwie klasy kostki: klasl, klas
Il.

W zaleznosci od doktadnéci wykonania rozrénia sk trzy gatunki kostki:

- gatunek |,

- gatunek 2,

- gatunek 3.

W zalenoici od wymiaru zasadniczego (wysékokostki), rozrania s nastpujace wielkgci kostki
nieregularnej - 5, 6, 8 i 10 (cm).

3.Sprzet.

Sprzt wykorzystywany przez wykonaw@owinien gwarantow@( pod wzgédem rodzajow, iléci i jakosci)
uzyskanie wymaganej jaka oraz terminowéci robét.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigiodkéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na
jakos¢ przewa:onych materiatow i wykonywanych robat.

Wykonawca bdzie usuwé na bie;gco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do placuwudo

5. Wykonane robét.

Chodniki - z ptyt chodnikowych. Obrze betonowe 6x20cm.

Projektowany chodnik nawzac poziomem do jaistniegcego, Po zakixzeniu rob6t uzupetitrawniki.

6. Kontrola jakosci robét

Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zarapeggo programu
zapewnienia jak&i , w ktorym przedstawi zamierzony sposéb wykongiaaobdt, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarangag prawidtowe wykonanie robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakdci materiatow i powinien zapewhodpowiedni,
zaakceptowany przez Zamawiieggo, system kontroli jakoi, wlaczapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

7.0bmiar robot.

Obmiar rob6t powinien oksé¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkastalonych w kosztorysie
ofertowym.

Obmiaru dokonuje wykonawca w obegoblN po wczéniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i
zakresie obmierzanych robot.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do kgi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikziach podanych Wlepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich robét

Obmiar robot zanikapych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania, a rob6t podlegagich zakryciu- przed ich
zakryciem.

8.0dbiér robot.

Roboty podlegajnst. etapom odbioru:

- odbidr rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu

- odbidér czsciowy

- odbidr ostateczny

- odbiér pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru rob6t zand@jch przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranyohegndci
IN w miejscach przez niego wskazanych.

Odbiér czséciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czsci robot wraz z ustaleniem nafeego
wynagrodzenia.

Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robétomyiie laboratorium Zamawigjego wlkasnym spetem , na
prébkach pobranych przez Wykonawe obecnéci IN w miejscach przez niego wskazanych. Probypada
dostarcza do laboratorium IN.

Orientacyjny czas trwania podstawowych badaomiaréw wraz z opracowaniem wnioskéw, od czaaekazania
probki lub zgtoszenia do pomiaru do laboratoriunmZwiagcego wg przygtych norm i ustale

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygmym.

9.Podstawa ptatndci.



Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wghkam za jednostk obmiarowy ustalon dla
danej pozycji przedmiaru robot.

10.Przepisy zwgzane

1.PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie ghdigiosci wodh

2.PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanie mropoouci metod, bezpgredni
3.PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytralg§ti nasciskanie

4.PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczatieralndgci na tarczy Boehmego Page 50
5.PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytraigdti kamienia na uderzenia (zetosc)
6.PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapragotlanych

7.PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

8.PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

9.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie



5. Instalowanie urzadzen oswietlenia zewretrznego
KOD CPV 45316100-6

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
oswietlenia z kostek LED.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t zaanych z budowlinii zasilajgcej
nn oraz éwietlenia

1.3. Okreslenia podstawowe

Oprawa éwietleniowa - urgdzenie stugce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremiaswietinego
wysytanego przezrddto swiatta, zawierajce wszystkie nieziine detale do przymocowania i pcgenia z
instalacy elektryczna.

Kabel - przewdd wieloytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego, magy pracowé
pod i nad ziem.

Dodatkowa ochrona przeciwpaemniowa - ochrona e#ci przewodzcych dostipnych w wypadku pojawieniaesha
nich nap¢cia w warunkach zaktéceniowych.

2. MATERIALY

2.1. Materialy stosowane przy ukfadaniu kabli

Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powiniet by najmniej gatunku ,3”, odpowiadgiego wymaganiom BN-
87/6774-04 [24].

Folia

Folia stizgca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgmawinna by folig kalandrowan niebieslg z
uplastycznionego PCW o grum od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiagajwymaganiom BN-68/6353-03
[21].2.3. Elementy gotowe

Kable

Kable wywane do éwietlenia terenu powinny spehdiavymagania PN-93/E-90401 [17].

Zaprojektowano kable o napiu znamionowym 0,6/1 kV, sytach miedzianych w izolacji polwinitowej typ
YKY zo .

Przekréjzyt jest dobrany w zalmosci od dopuszczalnego spadku regm, dopuszczalnej temperatury nagrzania
kabla przez pdy robocze i zwarciowe oraz skuteczcicochrony przeciwpotaniowe].

Bebny z kablami naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonychdpopadami
atmosferycznymi i bezgoednim dziataniem promieni stonecznych.

Zrodia $wiatta i oprawy

Nalezy dla gwietlenia drogowego stosowarddtaswiatta i oprawy spetniace wymagania PN-83/E-06305
Oprawy powinny by przechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeiiseej ni -5°C i wilgotnoici
wzglednej powietrza nie przekracaagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100

3. SPRZT.

3.1. Sprat do wykonania Gwietlenia terenu

Wykonawca przysgpujacy do wykonania @wietlenia terenu winien wykazasie mozliwoscig korzystania z
nastpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot:

zurawia samochodowego,

samochodu specjalnego linowego z platfgirbhalkonem,

wiertnicy na podwoziu samochodowym &idrem 70 cm,

spawarki transformatorowej do 500 A,

zaggszczarki wibracyjnej spalinowej 70%h,

recznego zestawgwidréw do wiercenia poziomego otwordéw dol5 cm,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw i elementow éwietleniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania @wietlenia winien wykazasic mozliwoscia korzystania z nagpujacych
srodkow transportu:

samochodu skrzyniowego,

przyczepy dtaycowej,

samochodu specjalnego linowego z platfgirbalkonem,

samochodu dostawczego,

przyczepy do przewenia kabli.

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny dyabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepwytwore dla poszczegoélnych elementéw.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma okxaek skoordynowania roboét i sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzooceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna lipbrana w zalanosci od gkbokasci wykopu, uksztattowania
terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefawgne zaleca swykonywanie wykopow
waskoprzestrzennycteecznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyeramowinno odpowiada
wymaganiom BN-83/8836-02 .

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny¢hyez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgadnie z
PN-68/B-06050 [.

Wykop rowka pod kabel powinien bggodny z dokumentacprojektows, SST lub wskazaniami tgniera.
Wydobyty grunt powinien hyskiadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkavipay by wykonane w
spos6b zapewnigy ich statecznig.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemanwodpadow atmosferycznych, najgpowierzchng terenu
wyprofilowa¢ ze spadkiem unitiwiajgcym fatwy odptyw wody poza teren przyleg@j do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla rnglelokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztfep. darniny, korzeni,
odpadkow). Zasypanie nakewykona warstwami grubgci od 15 do 20 cm i zagzcz& ubijakami gcznymi lub
zag;szczarly wibracyjra. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wyné<,95 wedtug BN-77/8931-12 .
Zaggszczenie naley wykonywas w taki sposéb aby nie spowodotuaszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozosiay po zasypaniu fundamentu lub kabla, ppledwiez¢ na miejsce wskazane
przez Wykonawe rob6t drogowych lub przez dgniera.

5.2. Montaz opraw

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie @giecenia
sie lampy).

Oprawy naley montowa po uprzednim waignieciu przewodow zasilagych

Nalezy stosowa przewody zgodne z kartechnologicza konkretnych opraw

Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swegjozenia pod wptywem warunkow
atmosferycznych

5.3. Uktadanie kabli

Kable naley uktada w trasach wytyczonych przez fachowezbly geodezyjne. Uktadanie kabli powinnocby
zgodne z normPN-76/E-05125 .

Kable powinny by uktadane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,eglanie, rozcjganie itp.
Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie poaiby mniejsza ni 0°C.

Kabel mana zging jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pegsingiccia powinien by mazliwie duzy,
jednak nie mniejszy nil0-krotna zewetrzna jegasrednica.

Bezpdarednio w gruncie kable natg uktada na gkbokasci 0,7 m z dokfadnixia + 5 cm na warstwie piasku o
grubasci 10 cm z przykryciem rowniel0 cm warsty piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o grukoi co
najmniej 15 cm.

Jako ochroa przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, fale
uktad& folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.

Przy skrzgowaniu z z drogami, kabel naleuktad& w przepustach kablowych. Przepusty powinny by
zabezpieczone przed przedostawanignusiich wrgtrza wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyowan kabli z istniejcymi drogami o nawierzchni twardej, zalecawykonywanie przepustow
kablowych metog wiercenia poziomego, przewidgj po jednym przepgie rezerwowym na kalym
skrzyzowaniu.

Kabel utazony w ziemi na catej swej dtugc powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca sj przy latarniach, szafieSwietleniowej, przepustach kablowych; pozostawieBienetrowych zapaséw
eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegoélnych odcinkéw kabla induktorem
napkciu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie #@oby mniejsza ni 20 Momow/m.

Zblizenia i odlegtéci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 2. Odlegtéci kabla od innych ugdzer podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna odlegtav cm

Lp. Rodzaj urgdzenia podziemnego pionqwa przy pozioma przy zbkeniu
skrzyzowaniu
1 | Kable elektroenergetyczne na rege 25 10
znamionowe sieci do 1 kV
2 | Kable elektroenergetyczne na e 50 10
Znamionowe sieci wasze nk 1 kV
3 | Kable telekomunikacyjne 50 50




4 | Rurochagi wodochgowe, $ciekowe, cieplne, 50" 50
gazowe z gazami niepalnymi
5 | Rurocigi z cieczami palnymi 50 100
6 | Rurocigi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]
7 | Czsci podziemne linii napowietrznych (ustgj, - 80
podpora, odgizka)
8 |Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, - 50
kanaty
*) Nalezy zastosowaprzepust kablowy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Wykopy pod oprawy i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenieian wykopu powinno hyzgodne z dokumentagcprojektovy i SST.
Po zasypaniu fundamentéw (podstaw oprawy) , rramnych i kabli naley sprawdzt wskaznik zag:szczenia
gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdaposob usugcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robét kablowych nalg przeprowadzi nastpujace pomiary:
gtebokasci zakopania kabla,

grubasci podsypki piaskowej nad i pod kablem,odlggtdolii ochronnej od kabla,rezystancji izolacgiggtosci zyt
kabla.

Pomiary nalgy wykonywa: co 10 m budowanej linii kablowej, za wtkiem pomiardéw rezystancji i giosci zyt
kabla, ktére naley wykonywa: dla kadego odcinka kabla.

Ponadto naley sprawdzé wskanik zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadniami, a w
przypadku konieczrigi jej wywiezienia — stanu terenu na miejscu zwaiki

6.6. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST zogtazez Irzyniera
odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykagudstpstwa od postanowieSST zostaprozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest:

dla linii kablowej metr,

dla opraw kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykopy pod oprawy i kable,

utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zoba@any przygotowa:

geodezyjn dokumentagj powykonawci,

protokdty z dokonanych pomiaréw skutecgtiazerowania zastosowanej ochrony przeciwpeniowe;.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy
2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakresie wykonywania badlgrzy odbiorze
10. PN-76/E-02032 Evietlenie drog publicznych
11. PN-55/E-05021 Urgdlzenia elektroenergetyczne. Wyznaczaniegiatmaici przewodow i kabli
12. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowretr Projektowanie i budowa
13. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kabloRmjektowanie i budowa

14. PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice nisiggtiowe. Wymagania dotygee zestawdéw badanych w
petnym i niepetnym zakresie badgypu

15. PN-83/E-06305 Elektryczne opraw§waetleniowe. Typowe wymagania i badania
16. PN-79/E-06314 Elektryczne opraw§waetleniowe zewstrzne
17. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygaalijne o izolacji i powtoce polwinitowej na napie

znamionowe nie przekracaag 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na oapi
znamionowe 0,6/1 kV
21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna astptznionego polichlorku winylu suspensyjnego
25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zierdigmagania i badania przy odbiorze



6. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW
ZIELONYCH - KOD CPV 45212120-3

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj g wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zalzeniem i pie¢gnacj zieleni .

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ok@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

1.3. Zakres robét obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z:

- zakladaniem i piegnacp trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach,

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiagleg wiaciwosci zapewniajce ralinom prawidiowy rozwag;.
1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.
1.4.3.Bryla korzeniowa - uformowana przez szkétkowanigdreiemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.
1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewdwszhie wytworzona w szkétce z pniami o wyséticod
1,80 do 2,20 m, z wyekmym nie przyaitym przewodnikiem i uformowankororg.
1.4.6.Forma krzewiasta - forma wdewa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szk@rzez niskie
przyciccie przewodnika celem uzyskania wieddpwasci.
1.4.7.Pozostate okienia podstawoweagszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w Wymaganiach ogolnych.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w Wymaganiach ogélnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyegce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pad8/ymaganiach ogélnych

2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna bydj¢ta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokei,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonglaa budowy - nie me@ by zagruzowana, przesoicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.3. Ziemia kompostowa
Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsteg w wyniku rozktadu rinych odpadkéw rdinnych
i zwierzecych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastgewdw), przy kompostowaniu ich na otwartym
powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapajacych utrzymanie wymaganych cech i wiaki&ow
jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskujeegirzez kompostowanie torfu z fekaliandiciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiaterymaganiom BN-73/0522-01 [5], a toriyty jako komponent
do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z moczniki@saidami z
oczyszczalniciekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch migsi Kompost z kory sosnowej me byt
stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowahéby pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gled

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy
Materiat raglinny do obsadzenia, drzewa i krzewy, muspasiada wymogomsrodowiska naturalnego i
spetnid najwyzsze wymagania jakoiowe. Wszystkie agci roslin musza by wolne od szkodnikéw i patogenéw
oraz pozbawione ransiadéw poswiezych cieciach. Materiat &inny nalezy pozyska ze szkétki.
Wyselekcjonowany do obsadzenia materidlinoy musi by uzgodniony z Kierownikiem Rob6t. Wiek drzewek do
nasadzé winien wynos¢ od 4 do 5 lat, forma pienna drzewa bez wad i ss#gorzyrodniczych..

2.5. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny kyw opakowaniu, z podanym skiadem chemicznym (zad@#ezotu, fosforu, potasu
- N.P.). Nawozy naley zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpoprzechowywania.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee spreztu podano w Wymaganiach ogélnych.



3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazk mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upraglgby,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadan@anmikow,
- kosiarki mechanicznej do piginacji trawnikow,
- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychaggsiennicowej, koparki),
a ponadto do piefjnacji zadrzewig
pit mechanicznych igcznych,
- drabin,
podndanikéw hydraulicznych.
. Transport
Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach ogélnych.
5. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w Wymagarogéinych.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikéw
Wymagania dotycce wykonania robot zwzanych z trawnikamigsnastpujace:
- teren pod trawniki musi l¢yoczyszczony z gruzu i zanieczysztze
- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien by obnizony w stosunku do gazonow
lub krawneznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
- przy zakladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm nad terenem,
- teren powinien b§wyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna byozcielona rowg warstvwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy zignmalery watowat watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,
- siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpEj do potowy wrzénia,
- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewapeslosci od 1 do 4 kg na 100%chybaze SST przewiduje
inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewaaevslosci 4 kg na 100 M chybaze SST przewiduje inacze;j,
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczagk
- po wysiewie nasion ziemia powinnadhyatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrGvisnan
stworzenia dobrych warunkow dla pagsinia wody. Jieli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatky, mazna juz nie stosowé&watu gtadkiego,
- mieszanka nasion trawnikowych pmoby¢ gotowa lub wykonana wg skiadu podanego w SST.
6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w Wymaganiach ogélnych.
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:
- 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze
- okrellenia ilosci zanieczyszcze(w m?),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatlk,
- wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidiowego uwatowania terenu,
- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
- gestaici zasiewu nasion,
- prawidtowe]j czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
- okresOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt malgjtgici wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
- prawidtowej gstacsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w Wymaganiadinggh

N



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikée rcslin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Wymaganiadinggh
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano Wymaganiach ogdéinych.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 hirawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dox@mi urodzajnej, raxielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
- pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, nasenie, odchwaszczanie.

10. Normy

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewzéewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewezewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste §lin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy






