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1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawigjego

-Nazwa inwestycji

-Adres inwestycji

-Nazwa i adres zamawiggjego

-Dane kontaktowe

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

-Zestawienie obiektow
-Zakres i rodzaj robo6t budowlanych
-Zakres i rodzaj robot specjalistycznych, ktorespviduje dokumentacja projektowa

1.3.WyszczegOdlnienie i opis prac towarzygeych i rob6t tymczasowych.
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-zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich
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1.6. Okreslenia podstawowe, zawierajce definicje pogé i okreslen nigdzie
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jednoznacznego rozumienia zapisow dokumentacji prektowanej i specyfikaciji
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-dokumentacja projektowa



-europejskie zezwolenia techniczne
-grupy, klasy, kategorie robot
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-wyréb budowlany
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A) SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- CZESC OGOLNA

| - CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

-Nazwa inwestycji:

Wykonanie i odbior robot budowlanych zwanych z budowinstalacji elektrycznych
I teletechnicznych w projektowanej sali sportowejazv z zespotem boisk zewtrenych,
zmiarg sposobu #zytkowania istniejcych pomieszcze gospodarczych piwnicy w budynku
Zespotu Szkot Budowlanych dla potrzeb Szkoty Missitava Sportowego oraz przebudowy
istniegcej sali gimnastycznej wraz =z infrastrukfurtechniczig oraz projektem
zagospodarowania terenu na dziatkach o nr ewid:2Z& 2/5, 2/6, 2/7, 114, 33 w Radomiu,
przy ul. Kasciuszki 7

-Adres inwestycji:
Zespot Szkot Budowlanych w Radomiu przy ul.s€iiszki 7
-Nazwa i adres zamawiajcego:
Wydziat Inwestycji Urdu Miejskiego w Radomiu, ul.Kitiskiego 30 26-600 Radom

Dane kontaktowe

telefon: (048) 362 04 71
fax: (048) 362 05 32

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych

- Zestawienie obiektow:
Zespot Szkot Budowlanych
-Zakres i rodzaj robo6t budowlanych:

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmugzynndci umazliwiajace i magce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych:

e oswietlenia wewtrznego

e gniazd wtykowych

e sterowniczej

e sitowych zasilajcych odbiorniki sitowe

e Sieci strukturalnej

e Dzwonkowej

e Nagtasnienia

e Monitoringu wizyjnego CCTV



-Zakres i rodzaj robot specjalistycznych, ktore preawiduje dokumentacja
projektowa:

Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuje jako roboty typowe. W zwiku
Z powyzszym, brak jest dokumentacji projektowej specjatizhe].

1.3.WyszczegOdlnienie i opis prac towarzygeych i robo6t tymczasowych.
Brak.

1.4.Informacje o terenie budowy

-Organizacja rob6t budowlanych:

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy na zasadach i w termikrestonym w
umowie o wykonanie robot, wska oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje:¢podo
wody, energii elektrycznej. Zamawialy okreli zasady wejcia pracownikow i wjazdu
pojazdow i spretu Wykonawcy na ten teren.

-Zabezpieczenie interesdw 0so6b trzecich:

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie widmujacych przepiséw oraz
powinien zapewni ochrore wiasndgci publicznej i prywatnej. Istnigge w terenie instalacje
naziemne i podziemne powinny dyzczegdtowo zaznaczone na planie sytuacyjnym i
wskazane Wykonawcy przez Zamaw@ggo przy przekazaniu placu budowy. Wykonawca
jest zobowdzany do szczegdtowego oznaczenia instalacji admeh, zabezpieczenia ich
przed uszkodzeniem, a tak do natychmiastowego powiadomienia inspektora oradz
wiasciciela instalacji i urzdzen, jezeli zostan przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacii
robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody statacjach i urgdzeniach naziemnych

I podziemnych wskazanych wdreej przez Zamawiggego, spowodowane w trakcie
wykonywania robot budowlanych.

-Ochrona srodowiska:

Wykonawca bdzie podejmowat wszelkie niegiine dziatania, aby stosowasic do
przepisow i normatywéw z zakresu ochraitpdowiska na placu budowy oraz poza jego
terenem. Bdzie unikat szkodliwych dziata szczegdlnie w zakresie zanieczyszczenia
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu yéhnszkodliwych dlasrodowiska i
otoczenia czynnikow powodowanych dziataicig przy wykonywaniu robot budowlanych.

-Warunki bezpieczaistwa pracy:

Wykonawca bdzie przestrzegat przy realizacji robot przepisyakresu bezpiecastwa i
higieny pracy. W szczegéléa jest zobowizany do wykluczenia pracy personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiasie spetniajcych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca dostarczy na buglowedzie utrzymywat wyposaenie
konieczne dla zapewnienia bezpiet#eva, a take zapewni wyposanie w urzadzenia
socjalne oraz odzewymagan dla personelu zatrudnionego na placu budowy. Wathama
przed przysipieniem do robdét przeka Inspektorowi Nadzoru swiadczenie o
ubezpieczeniu na czas trwania budowy zatrudnioogdi na budowie od nagtych zdarze
ich skutkéw. Wyhczna odpowiedzialrié za przestrzeganie warunkoéw bhp i pporaz
nadzor nad zatrudnionych przy robotach pracownikaoniosi kierownik budowy. Wszyscy
pracownicy wykonawcy zatrudnieni na terenie budowysz posiadé aktualne szkolenia
bhp potwierdzone stosownym sgdadczeniem. Szkolenia, o ktorych mowa paejy
przeprowadza wilasnym staraniem i na wiasny kosztkdNgwca robot. Przed
przysgpieniem do robdét Wykonawca sklada pisemnsviadczenie Zamawiggemu o
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przeszkoleniu pracownikow zatrudnionych przy readjzrob6t. Uznaje gj ze wszelkie
koszty zwhzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlega ogbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umownej. Dodatkowo, Wykonawedzie przestrzega
przepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie utrzymywa sprawny sprg
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na tereatego placu budowy.
Materiaty tatwopalne &g skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsem oséb trzecich. Wykonawcacdzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowanezawem wywotanym jako rezultaty realizacji robét afiraez
personel Wykonawcy. Wykonawcagdzie stale utrzymywat wyposanie przeciw pgarowe
w stanie gotowsri, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisovepErzéstwa
przeciwpaarowego.

-Zaplecza dla potrzeb wykonawcy:

Zamawiajcy udosgpni Wykonawcy teren, gdzie Wykonawcadzie mogt zorganizowa
zaplecze techniczne oraz magazynowe na potrzebyonyykania robot olgfych
zamowieniem. Po zakozeniu prac olgtych w umowie teren przekazany pod organizacj
zaplecza zostanie upadkowany i przywrocony do stany pierwotnego.

-Warunki dotycz ace organizaciji ruchu:

Dla prowadzonej inwestycji Wykonawca nie jest zob@many do opracowania
i uzgodnienia z zaszlem drog projektu organizacji ruch drogowego wmadudowy.

Natomiast Wykonawca jest zobawany do:

a) przedstawienia inspektorowi nadzoru projektuospgdarowania placu budowy lub
szkicow planow organizaciji i ochrony placu budowzyskania jego akceptacji,

b) ogrodzenia i utrzymania padku na placu budowy,

c) wiasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowania, skadia materiatdw [
elementéw budowlanych,

d) utrzymania w czystai drég publicznych i ulic przy placu budowy, szgalnie w okresie
wywozu odpadéw budowlanych.

-Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni:

Wykonawca opracuje projekt zabezpieczenia chodnikdrg wewrtrznych oraz ustali go
Z inspektorem nadzoru.



1.5.Nazwa i kody

Wspolny Stownik Zaméwig(CPV):

Grupa: CPV NAZWA

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowldényc

Klasa:

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycimn

Kategoria:

Brarra instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Brarza instalacji teletechnicznych

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
45314200-3 Instalowanie linii telefonicznych

45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmdwyc
telewizji CCTV

1.60Okreslenia podstawowe, zawiepge definicije paj¢ 1 okreslen nigdzie
wczesniej niezdefiniowanych, a wymagaych zdefiniowania w celu
jednoznacznego rozumienia zapiséw dokumentacjieftoyvanej i specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot.

-Certyfikacja zgodnosci-jest to dokument wydany przez notyfikowana jedkgst
certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyrOb proces jego wytwarzania ggodne ze
zharmonizowa# specyfikacy techniczn.

-Deklaracja zgodndci-oswiadczenie producenta Ilub jego upaw@nego
przedstawiciela, stwierdzgje na jego wyczrg odpowiedzialnée, ze wyréb jest
zgodny ze zharmonizowaispecyfikacy techniczi

-Dokumentacja projektowa-stuzaca do opisu przedmiotu zamoOwienia na
wykonanie robo6t budowlanych, dla ktérych wymagaest pozwolenie na budew
skltada s} w szczegdlngci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczych,
przedmiaru robot.

-Europejskie zezwolenia techniczneznacza aprobagg ocere techniczi
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zdatndci produktu do @ycia, dokonag w oparciu 0 podstawowe wymagania w
zakresie robot budowlanych, przyyeiu wlasnej charakterystyki produktu oraz
okreslonych warunkéw jego zastosowaniaziaia.

-Grupy, klasy, kategorie robétnalery przez to rozumie grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r., w s@a
Wspolnego Stownika ZamowigDz.Urz. L 340 z 16.12.2002 r., zp@m.). Patrz
nizej: hasto Wspdlny Stownik Zamowie

-Inspektor nadzoru inwestorskiegeosoba posiadaga odpowiednie wyksztatcenia
techniczne 1 praktyk zawodovda oraz uprawnienia budowlane, wykogcg
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, éjtémwestor powierza nadzor
nad budow obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy stova na budowie i
wykonuje biggca kontrok jakosci i ilosci wykonanych robdt, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i zajpdych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urgdzex technicznych, jak réwnigprzy odbiorze gotowego projektu.

-Istotne wymaganiaoznaczag wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspdlnego, jakiajamspetnia roboty
budowlane.

-Normy europejskie-oznaczaj normy przygte przez Europejski Komitet
Standaryzacji(CEN) oraz Europejski Komitet Standacyi Elektrotechnicznej
(CENELEC) jako” standardy europejskie (EN)” lub tdomenty harmonizacyjne
(HD)”, zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania tyechamizacji.

-Obmiar robot-pomiar wykonywanych robot budowlanych, dokonywdnye celu
weryfikacji ich ilosci w przypadku zmiany parametrow prayjch w przedmiarze
robot, albo obliczenia wartoi robot dodatkowych, nie ofdiych przedmiarem.

-Odbior czesciowy (robot budowlanych) nieformalna nazwa odbioru robét
ulegapcych zakryciu i zanikaniu, a ta& dokonywanie prob i sprawdzestalacii,
urzadzen technicznych i przewodéw kominowych. Odbiorengsciwym nazywa
siec do wytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru catego kibidoudowlanego,
ktory jest traktowany jako “odbiér kaowy”

-Odbiér gotowego obiektu budowlanege formalna nazwa czynhdoi, zwanych

tez” odbiorem kaicowym”, polegajcym na protokolarnym przggiu (odbiorze) od

wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez esdtlb grug oséb o

odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczqorzez inwestora, ale nie
bedaca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budo®ihioru dokonuje si

po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakaenia robdét budowlanych i
ewentualnie terendw przylegtych, wykorzystywanyeakoj plac budowy, oraz po
przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonaycze

-Przedmiar robdt- to zestawienie przewidzianych do wykonania roboét
podstawianych w kolej$gi technologicznej ich wykonania, ze szczegolnym
opisem lub wskazaniem podstaw ustalggh szczegétowy opis, oraz wskazania
szczegotowych specyfikacji technicznych wykonanaabioru rob6t budowlanych,

z wyliczeniem i zestawieniem #oi jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

-Roboty podstawoweminimalny zakres prac, ktére po wykonanimozliwe do
odebrania pod wzgllem ilagsci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniajs
przyjety stopiéi scalenia robét.



-Wspolny Stownik Zamowiai-jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robo
budowlanych, stworzonym na potrzeby zamdwigublicznych. Skfada si ze
stownika gtdbwnego oraz stownika uzupetg@@go. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowienid®ozporzdzenia 215/2003,
stosowanie kodéw CPV do oktenia przedmiotu zamdwienia przez zamaugago

z Owczesnych Ratw Cztonkowskich UE stato ¢iobowigzkowe z dniem 20
grudnia 2003r. Polskie Prawo zamdwigublicznych przewidziato od dnia akcesiji
Polski do UE, tzn. Od 1 maja 2004r.

-Wyréb budowlany-nalezy przez to rozumie wyréb w rozumieniu przepisow o
wyrobach budowlanych, wytworzonych w celu wybudoiganwmontowania,
zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly bielkeie budowlanym,
wprowadzonym do obrotu jak wyréb pojedtyy lub jako zestaw wyrobdéw do
stosowania we wzajemnym gogeniu stanovdcym integrala catg¢ uzytkows.

-Zarzadzajacy realizacja umowy- jest to osoba prawna lub fizyczna, ckoma w
istotnych postanowieniach umowy, zwana dalej ad#apcym, wyznaczona przez
Zamawiagcego, upowzniona do nadzorowania realizacji robot i adminis@aia
umowg W zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

Il WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW
BUDOWLANYCH ORAZ NIEZB EDNE WYMAGANIA ZWI AZANE Z ICH
PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY,
SKEADOWANIEM | KONTROL A JAKOSCI

2.1.Wymagania ogolne dotycpe wiaciwosci materiatdw i wyrobow-podczas
wykonywania rob6t budowlanych mgdpy¢ stosowane wykznie wyroby budowlane
0 wiasciwosciach wytkowych oraz spetniage wymagania podstawowe ofligne w
art.5 ust.l pkt 1 ustawy Prawo budowlane, azdalpowinny by zgodne z
wymaganiami okrdonymi w szczegotowe] specyfikacji technicznej. V@pawca
robét przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorsiieszczegétowe informacje o
zrodle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i adzehn przewidywanych do
realizacji robot- wiéciwie oznaczonych posiadajch certyfikat na znak
bezpieczéstwa, certyfikat zgodrigi, deklaragi zgodndci z Polskk Normg, a take
inne prawnie okrdone dokumenty. Kierownik budowy jest obagany przez okres
wykonywania robét budowlanych przechowywdokumenty stanowce podstaw ich
wykonania, a take a&wiadczenia dotycxe wyrobow budowlanych jednostkowo
zastosowanych w obiekcie budowlanym.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowamigteriatdw pochodzenia
miejscowego, Wykonawca przedstawi inspektorowi padanwestorskiego wszystkie
wymagane dokumenty pozwajeg na korzystanie z tegarddia oraz okrdajace
parametry techniczne tego materiatu.

2.2.Wymagania ogolne zwzane z przechowywaniem, transportem, warunkami
dostaw, skladowaniem i kontroy jakosci materiatdw i wyrobéw-Wykonawca
zapewni wildaciwe skladowanie i zabezpieczanie materiatdbw nacipldudowy.
Tymczasowe miejsca sktadowania powinny byzgodnione z inspektorem nadzoru
inwestorskiego. Skiadowane materiaty, elementyziadzenia powinny by dostpne
inspektorowi nadzoru w celu przeprowadzenia insjpekc

2.3.Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stasvania w budownictwie-

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgri elementy budowlane
i urzagdzenia wbudowane, montowane lub instalowane wcigakealizacji robot
budowlany®h odpowiadaly wymaganiom oltenym w art. 10 ustawy
Prawo budowlaneraz wszczegotowej specyfikacji technicznej.

Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru inwestegek sposob i termin
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przekazania informacji o przewidywanynvygiu podstawowych materiatbw oraz
elementéw konstrukcyjnych do wykonania roboétz&ak aprobatach technicznych lub
certyfikatach zgodrii.

2.4.Materialy nie odpowiadapce wymaganiommateriaty i elementy budowlane,
dostarczone przez Wykonagvena plac budowy, ktore nie uzyskapkceptacji
inspektora nadzoru inwestorskiego, powinny hyiezwitocznie usugte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach inspektor madzmwestorskiego, w
uzgodnieniu z projektanteraz Zamawiajcym (inwestorem) mie
pozwolic Wykonawcy na wykorzystanie materiatéw lub elemantiudowlanych nie
odpowiadajcych wymaganiom okéonym w dokumentacji projektowej oraz
specyfikacjach technicznych. Konieczna jest w tymzypadku zmiana cen tych
materiatow lub elementow.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego materiaty, eldgndrudowlane lub urgdzenia,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi peddpowiedzialné¢ techniczg i
kosztowa.

2.5.Wariantowe stosowanie materiatdw dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna przewidgjwariantowe stosowanie materiatdw i elementow budoych
oraz uradzen w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi @idpra
nadzoru inwestorskiego i autora projektu o propcenoym wyborze. Inspektor
nadzoru, po uzgodnieniu z autorem projektu oraz &miaggcym, podejmuje
odpowiedny decyzg. Wybrany i zaakceptowany przez inspektora nadzoateriat
(element budowlany lub usdzenie) nie mge by ponownie zmieniany bez jego
zgody.

' WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN NIEZB EDNYCH LUB
ZALECANYCH DO WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.

Sprzt powinien by zgodny z wymaganiami okilenymi w szczegotowegpecyfikacii
techniczneglla konkretnych rodzajow robot. W przypadku brakip@wiednich ustale
w specyfikacji technicznej- nieztina jest akceptacja spta przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jeli w specyfikacji przewidziano nibwo$¢ wariantowego gycia
sprztu, Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wylpéretu.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwegiego kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgtm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantgge realizacji umowy lub
kontraktu mog by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inweski@go

i niedopuszczone do realizacji robét.

IV WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiéhodkéw transportu, ktore
beda okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie niptyng niekorzystnie na
stan i jake&c¢ transportowanych materiatow.

Srodki transportu powinny odpowiaélawymaganiom okrédonym w szczegotowej
specyfikacji technicznej

4.1.Transport poziomy wykonawca bdzie wywat tylko takichsrodkéw transportu
poziomego, jakie nie spowodupszkodzé przewaonych materialdow i elementow,
(szczegOllnie wielkogabarytowych) oraz adzeh. Liczba i rodzaj&rodkdéw transportu
beda okreslone w projekcie organizacji robot.
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4.2.Transport pionowy- Wykonawca jest zobowtany do stosowanixodkdow
transportu pionowego ustalonego z inspektorem nmadmavestorskiego.
Wybér srodkdéw transportu pionowego (npzwdgi, zurawie i inne.) wymaga
szczegolnej staranka przy realizacji robot .

V WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1.0g06Ine wymagania dotycgce wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotinie z umowy; za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows i wymaganiamspecyfikacji technicznej,
projektem organizacji robét oraz poleceniami ingpeknadzoru inwestorskiego.

5.2.Projekt zagospodarowania placu budowy
Od Wykonawcy nie jest wymagane opracowanie projekganizacji placu budowy.

5.3.Projekt organizacji budowy Wykonawca, dla tego typu robét, nie opracuje
projektu organizacji budowy.

5.4.Likwidacja placu budowy Wykonawca jest zobowzany do likwidacji placu
budowy i petnego upogzlkowania terenu wokét budowy. Uptniccie terenu budowy
stanowi wymaég okrdony przepisami administracyjnymi o padku.

VI OPIS DZIALA N ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakasci robot -Wykonawca jest odpowiedzialny za pgin
kontrok robot, jakdci materiatow i elementow, zapewni odpowiedni systentroli
oraz maliwos¢ pobierania prébek i badania materiatow i rob6t.dDowigzkdw
Wykonawcy naley przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzowestorskiego
opracowania ptProgram zapewnienia jakoi.

Program winien skladasic z czsci ogolnej i czsci szczegotowe.

1. czes¢ ogoblnaokresla

* system (sposob i procedlkontroli i sterowania jakécia wykonywanych robat,

* Wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis wtasnego
laboratorium lub wytypowanego do wykonania badkeconych przez wykonaw)

* Sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapisow pomiarow,
ustawienia mechanizmow stegaych, a take wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym,

* sposob i forma przekazywania informacji inspektorowi nadzoru istegskiego.

2. Czes¢ szczegotowdla kazdego asortymentu robot podaje:

* wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie, z ich parametrami techigioz
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania,

» wykaz uradzen pomiarowo-kontrolnych,

* sposoby dostarczania materiatdbw budowlanych plgw,

* urzadzenia do magazynowania i zatadunku materiatow,

* SposOb i procedampomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwosé bada, pobierania
prébek, legalizacja i sprawdzanie anizer) prowadzonych podczas dostaw
materiatdw, wytwarzania mieszanek i elementow budoych oraz wykonywania
poszczegoblnych robot,

* SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom
umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat IS©BQest zobowgzany do
opracowania programu i planu zapewnienia jakagodnie z wymaganiami
certyfikatu.

Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materiatow oraadtoz
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czestotliwosciag gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i specyfikacjach tectamgch. Wymagania co do zakresu
bada ich czstotliwosci s3 okreslone wszczegdtowych specyfikacji techniczRejdzaj

i ilos¢ bada zostar ustalone przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Jezeli Wykonawca dysponuje wtasnym laboratorium, dazhainspektorowi nadzoru
inwestorskieg@dwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm oké&ajacych proceduy
bada. Inspektor nadzoru inwestorskiegedaie miat nieograniczony dagt do
pomieszcze laboratoryjnych w celu dokonywania ich inspekcji.

W przypadku zlecenia przez Wykonaweykonania badado specjalistycznego
laboratorium, inspektor nadzoru seowymagéa dokumentow potwierdzagych
uprawnienia danego laboratorium do wykonywania ketrkych bada.

6.2.Pobieranie prébek

Prébki do bada beda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy produkciji
mog by¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do baflalnspektor
nadzoru inwestorskiegatizie miat maliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

6.3.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
Przed przysipieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi inspektora
nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i termippmiaru lub badania. Po ich
wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzamwestorskiego wyniki
bada.

Wykonawca bdzie przekazywainspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raportéw
z wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w
Programie zapewnienia jadm.

6.4.Badaniaprowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiegdnspektor
nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonyaéontroli pobierania probek i
badania materiatow zrodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelk
potrzebm pomoc w tych czynrigiach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskieg
Wykonawca bdzie przeprowadzat dodatkowe badania tych matevigt&re budz
watpliwos¢ co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosigmzez
Wykonawe usunéte z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych bagekrywa
Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia niezgaana normami lub aprobatami
technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te pwka Zamawiajcy. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych na zlecenie inspektora
nadzoru inwestorskiega:tla odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb przez
niego zaakceptowany.

6.5.Dokumentacja budowy
Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 29 pkt. 9 ugtBvawo budowlane wymaga
pozwolenia na budoy obejmuje:

* zgtoszenie robot budowlanych wraz zggabnym projektem budowlanym,

* protokoty odbioréw cgciowych i kaxcowych,

* ksigzke obmiaréw roboét,

« certyfikaty na znak bezpiearswa, deklaracje zgodia z Polslg Normg lub
aprobaty techniczne, protokoty konieczaiadotyczce robo6t dodatkowych i
kosztorysy na te roboty.

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy,
przechowywania jej we wdaiwie zabezpieczonym miejscu oraz u@psiania do
wgladu przedstawicielom uprawnionych organéw.
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VIl WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.0g0Ine zasady przedmiaru, obmiaru roboi prowadzenia kshzki obmiaru
Zgodnie z rozporglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wén@a 2004 r.
przedmiar robétpowinien zawieré zestawienie przewidzianych do wykonania robot
podstawowych: w kolejrigi technologicznej ich wykonania, ze szczegotowyrisem
lub wskazaniem podstaw ustal@ych szczegdtowy opis oraz wskazanie $edaych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rolimtdowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem iléci jednostek przedmiarowych rob6t podstawowych.sSgiatéw
przedmiaru robot powinien przedstawipodziat wszystkich robot budowlanych w
danym obiekcie wedtug Wspdlnego Stownika ZamdwiBalszy podziat przedmiaru
robét naley opracowa wedtug systematyki ustalonej indywidualnie lubpwaistawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawiggggh normy naktadéw rzeczowych.
Tabele przedmiaru robé6t powinny zawierpozycje przedmiarowe odpowiageg
robotom podstawowym.
Ogodlne zasadyobmiaru robot dotyczz umow z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robét dolizie okrdla faktyczny zakres robo6t wykonywanych
zgodnie z dokumentagj projektows i specyfikacy techniczg, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robo6t dokonuje Kdhawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiegerminie i zakresie obmierzanych
rob6t. Powiadomienie powinno nggi¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane slo ksizki obmiaréw. Ksjzka obmiaréw jest
niezledna do udokumentowania wykonanych robét ulggajh zakryciu lub
zanikapcych, robdét rozbiérkowych oraz zywianych z remontami, modernizadub
przebudow obiektéw budowlanych. Jakikolwiekdat lub opuszczenie (przeoczenie) w
ilosciach podanym w przedmiarze lub w specyfikacji tecknej nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukmczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnych
btedow Ilub pomingtych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wpishia
Wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoruestorskiego, po porozumieniu z
Zamawiagcym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowc e

7.2.Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugaosci pomidzy wyszczegolnionymi punktamidls obmierzone poziomo, wzdiu
linii osiowej i podawane w m. deli szczegbtowe specyfikacje techniczme

wymagai dla krelonych robét inaczej, objosci beda wyliczone w [n], powierzchnie
w [m?, a sprat i urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu diégi objetosci i powierzchni
stosuje si doktadnd¢ do dwoch znakdw po przecinku.

llosci, ktére mag by¢ obmierzane wagowogtla wazone w kilogramach lub tonach.

7.3.Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jezeli
urzadzenia te lub spez pomiarowy wymagaj bada atestucych, to Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskieganvegwiadectwa.

Wszystkie urzadzenia i sprgt pomiarowy lgda przez Wykonawg utrzymywane w
nalezytym stanie przez caty okres trwania robot.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robdt, vwgepa
akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

7.4.Czas przeprowadzenia pomiaréw

Obmiary naley przeprowadza przed cegsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikarych naley przeprowadzaw czasie ich wykonywania. Obmiar
robot ulegajcych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bgpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami dgézonymi do ksjzki obmiarow, wzgédnie umieszczonymi
na karcie obmiarowej.

VIl OPIS ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.Rodzaje odbioréw

Wystepuja nastpujace rodzaje odbiorow: odbidr ¢xiowy, odbior etapowy, odbior
robot zanikajcych lub ulegajcych zakryciu, odbiér kimcowy, odbiér po okresie
rekojmi, odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

Zasady odbioréw roboét okila umowa.

8.2.0dbidér robdt ulegajacych zakryciu lub zanikajacych

Do podstawowych obowtkéw Wykonawcy naley zgtaszanie inwestorowi do
odbioru robét ulegapych zakryciu lub zanikagych. Odbiér robot ulegagych
zakryciu lub zanikajcych polega na ocenie $la i jakosci wykonanych robaét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmzakryciu. Odbidr taki ¢dzie przeprowadzony w
czasie umgliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowag@nego
postpu robét. Gotowst danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy, przy jednoczesnym powiadomieniaspektora nadzoru
inwestorskiego.

Odbioru wyzej wymienionego dokonuje inspektor nadzoru inwesktiego.

8.3.0dbiér koncowy

Odbior kacowy przeprowadza giw trybie i zgodnie z warunkami oktenymi w
umowie.

Odbioru kacowego dokona komisja wyznaczona przez Zamauoego — W
obecndci inspektora nadzoru i Wykonawcy — spgizapc Protokot odbioru robot
budowlanych oraz zgtoszonych wad i usterek do gsimprzez Wykonawg

W czasie odbioru kecowego Komisja zapoznajees realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonanych robét uzupemtnigjych i poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez Komgisjniewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub rob6t uzupetnigiych, Komisja mee przerwa swoje czynnéci i
ustali nowy termin odbioru kiecowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komgisjze jaka&¢ wykonanych robot w
poszczegolnych asortymentach odbiega nieznacznievgdaganej dokumentag)
projektows i specyfikacy techniczi (z uwzgkdnieniem tolerancji) i nie ma gkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne i trw&dp Komisja dokona pojcen, oceniagc
pomniejszon wartaé¢ wykonanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w
umowie lub kontrakcie.

8.4.0dbior po okresie gkojmi

Pod koniec okreswkojmi Zamawiajcy organizuje odbior ,po okresiekojmi”.
Odbiér taki wymaga przygotowania ngstjgcych dokumentéw:

a) umowy o wykonaniu rob6t budowlanych,

b) protokotu odbioru kacowego obiektu,

c) dokumentow potwierdzggych usungcie wad zgtoszonych w trakcie odbioru
koncowego obiektu (jeli byty zgtoszone wady),

d) dokumentéw dotyerych wad zgtoszonych w okresigkojmi oraz potwierdzenia
usungcia tych wad,

e) innych dokumentow nieztinych do przeprowadzenia czydnoodbioru.

8.5.0dbiér ostateczny — pogwarancyjny

Odbior ostateczny — pogwarancyjny polega na oceglenanych robét zvgzanych
z usungciem wad stwierdzonych przy odbiorzenkowym lub/oraz przy odbiorze po
okresie ¢kojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okregs@arancyjnym.
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8.6.Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploati i konserwacji urzadzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewgfewszelkich zmian w
dokumentacji projektowej unzbwiaj acej przygotowanie dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego. Zgodnie z ust&rawo budowlane w skiad
dokumentacji powykonawczej obiektu, na ktory uzyskpozwolenie na budaw

8.7.Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego
Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest obaamny przygotowa
dokumenty wskazane w umowie.

IX ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie rob6t i ptatrié za wykonane roboty zostadokonane zgodnie z zawart
umowg.

X DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Dokumentacja projektowa

jednostka autorska dokumentacji projektowej

1.MG PROJEKT, 26-600 Radom, ul. Kurpiowska 19/1, (czs¢ elektryczna)
tel. 048 331 58 85 lub 0509-294-079
mailto: m.szpindor@mgprojekt.radom.pl

10.2. Normy, akty prawne, aprobaty techniczne i ine dokumenty i ustalenia
techniczne

Ustawa z dnia 07.07.1994r.- Prawo budowldD&.(J.Nr.89 poz 414) z piniejszymi
zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200RZ(U.Nr.108 poz. 953) w
sprawie dziennika budowy, tablicy informacyjne;j .

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r o systemie zg&xino
(Dz. U. Z 2002r Nr 166, poz. 1360 z4p0 zm.).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowdan (Dz. U. Z 2004r Nr 92,
poz. 881) oraz Rozpagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02r. w
sprawie sposobow deklarowania zgogowyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania znakiem budowlanym (Dz.U. z 2002r Nr 68. 1360 z pfn. zm).

Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach (Dz.U. z 20062, poz. 628, z gm. zm.).

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémgowiska (Dz.U. z 2001r. Nr62, poz.
627, z pan. zm

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 w sprawie informacji
dotyczcej bezpiecazgstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 10 lipca 2008Ir.120, poz.
1126)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjcspecyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202 poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d3r. warunki techniczne
jakim powinny odpowiadabudynki iich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, pozZ069
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B) SZCZEGOt OWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

|. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawigjego
Wykonanie i odbiér robot budowlanych zwanych z budowinstalacji elektrycznych

i teletechnicznych w projektowanej sali sportowejarnv z zespotem boisk zewtrznych,
zmiarg sposobu #ytkowania istnigjcych pomieszcze gospodarczych piwnicy w budynku
Zespotu Szkot Budowlanych dla potrzeb Szkoty Misstava Sportowego oraz przebudowy
istniejgcej sali gimnastycznej wraz z infrastrukfurtechnicza oraz projektem
zagospodarowania terenu na dziatkach o nr ewid:2Z®& 2/5, 2/6, 2/7, 114, 33 w Radomiu,
przy ul. Kasciuszki 7

-Adres inwestycji:

Zespot Szkot Budowlanych w Radomiu przy ul.s€miszki 7

-Nazwa i adres zamawiajcego:

Wydziat Inwestycji Urgdu Miejskiego w Radomiu, ul.Kitiskiego 30 26-600 Radom

Dane kontaktowe

telefon: (048) 362 04 71
fax: (048) 362 05 32

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmugzynndci umazliwiajgce i majce na
celu budow instalacji elektrycznych wewirznych, instalacji sieci strukturalnej,
dzwonkowej, naghknienia i monitoringu wizyjnego w projektowanym okdee Sali
Sportowe]
-Nazwa i adres jednostki, opracowujca szczegotow specyfikaci techniczm
MG PROJEKT, 26-600 Radom, ul. Kurpiowska 19/1, (czs¢ elektryczna)
tel. 048 331 58 85 lub 0509-294-079
mailto: m.szpindor@magprojekt.radom.pl

- Nazwa i adres jednostki opracowujcej dokumentacg projektowa

Branza instalacji elektrycznych — MG PROJEKT
26-600 Radom, ul. Kurpiowska 19/1, (czs¢ elektryczna)
tel. 048 331 58 85 lub 0509-294-079

mailto: m.szpindor@mgprojekt.radom.pl
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Grupa: CPV NAZWA

Brarra instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Brarva instalacji teletechnicznych

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
45314200-3 Instalowanie linii telefonicznych
45310000-3 Instalowanie systemow telewizji CCTV

45310000-3 Instalowanie systemow telewizji CCTV

Szczegotow specyfikacg techniczig opracowat:
mgr inz. Marian Szpindor

- Podpis autora specyfikacji

(podpis autora szczegotowej specyfikacji techragzn

Data opracowania specyfikacji

listopad 2008 r..
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-Nazwa szczegotowych specyfikacji technicznych wraznumeracj

SST 01- Wymagania ogolne

SST 02- Wymagania szczegoétowe

SST 1 - Instalacje elektryczne wesnne
SST1.1 Roboty instalacyjne elektryczne
SST1.2 Roboty w zakresie okablowania
SST1.3 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych
SST1.4 Instalacyjne roboty elektryczne

SST1.5 Instalacja odgromowa
SST1.6 Instalacjaswietlenia zewrtrznego

SST 2 — Instalacja okablowania strukturalnego
SST 3 - Instalowanie linii telefonicznych

SST 4 — Instalowanie systemow telewizji CCTV
SST 5 — Instalowanie systeméw naglienia

SST 6 — Odbiory instalacji i niegne protokoty

CPV 488D-3
CPV 458041
VCGB315700-5
CPV 433D-1
CPV 45311200-2
CPV 45312310-3
CPV 45316100-6

V@bB314320-0

CRY314200-3

C#5810000-3
CPV 45310000-3
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1. SST 01 Wymagania ogolne

-SST.01 Wymagania ogolne

Warunki techniczne dotygzwykonania i odbioru instalacji elektrycznych weivanych i
zewretrznych oraz instalacji odgromowej, ochrony od pefia ochrony przegciowe] w
budynkach @yteczndci publicznej, w pomieszczeniach suchych i wilgatmy

Zgodnie z norrg PN-IEC 60364 i istni@ra siech energetyczpzastosowano uktad sieci TN-C-
S.

Cala instalacja wewttrzna w budynku Sali Sportowe] musidwykonana w uktadzie TN-S.
Przewody ochronne, uziemienia, gzen wyrébwnawczych musgby¢ oznaczone na zielono-
z0to. Barwa zielona:6tta maze stwy¢ jedynie do oznaczania i identyfikacji przewoddw
przeznaczonych do ochrony przeciw peraowej. Zaleca si, aby oznaczenie tymi barwami
byt oznaczony caty przewdd na catej montowanejugdici, jezeli jest to technicznie
niemazliwe oznaczenia musgzsie znajdow& we wszystkich maiwych miejscach
widocznych.

Wszystkie materiaty sitace do wykonania instalacji elektrycznej jak: kalgezewody, ospr,
aparatura i urgdzenia posiadaty certyfikatywiadectwa dopuszczgje w budownictwie i
urzadzenia oznakowane znakiem bezpiésh®a. Wszystkie ugglzenia cigi instalacyjne musgz
by¢ tak wykonane, aby istniatlo ich swobodne funkcjoani® oraz zapewniaty degt dla
przeghdow i konserwacji. Wszystkie instalacje mgszapewnia ciagly przesyt energii
elektrycznej o wiéciwych parametrach technicznych, stosownie @latrzeb szkoty. Nahy
przy wykonywaniu instalacji i ggow instalacyjnych zapewhibezkolizyjng¢ z innymi
instalacjami. Trasy przewodow naje wykonywa w liniach prostych, i rownolegtych do
krawedzi cian i stropow.

W instalacjach odbiorczych najestosowa odrebne obwody elektryczne do:

1) cswietlenia ogdlnego i ewakuacyjnego /dodatkawia przewodu zasilaga bloki przetwornic
Z bateryj akumulatoréw zainstalowanych w oprawie./

2/gniazd wtyczkowych

3/gniazd wtyczkowych pojedynczych adzer 0 mocy wekszej niz 2 KW.

Przewody opraw @avietleniowych na sufitach ukladav bruzdach , podsgia do opraw przewodami
YDYp 3x1.5.

Gniazda wtyczkowe igtzniki, przyciski itp. nalgy instalowgd w sposéb nie kolidagy z
wyposaeniem pomieszcze taczniki obwodowswiatta musz by¢ zainstalowane w catym
obiekcie w taki sposob , by zakanie obwoduwiatta byto poprzez naganiecie klawisza w
gore a wyhkczenie poprzez naciiccie klawisza w dot.

Gniazda uytkowe 230V w kadym pomieszczeniu instalowawytgcznie ze stykiem
ochronnym, przy czym pojedyncze gniazda mumsiet styk ochronny od gory. Przewod fazowy
musi by zawsze montowany w lewym zacisku a przewod zerawyrawym zacisku
,przewod PE w zacisku bolca ochronnego. Gniazdazdwe ogélne w kolorze biatym z
wkladkami blokugcymi. Cata instalacja zaprojektowana zostata prekewo miedzianymi.
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozefdia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny yamocowane do podia w sposob trwaly, uwzediniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich danaafecja ledzie pracowé, oraz sam rodzaj instalacji.

W instalacjach elektrycznych szkoty zaprojektowaastpujaca ochror;
-ochrona od potan pragdem elektrycznym

-ochrore od przecizen i zwark

-ochrorg od oddziatywania cieplnego

-ochrore od zwaé doziemnych

-ochrore od przepic

-ochrore odgromovy
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-SST.02 Wymagania szczegotowe

Przed przyspieniem do robot montawych zapoznasie z dokumentagj

I/ Przygotowa niezlgzdne materiaty i ospex
2/ wytyczy¢ trasy instalaciji
3/ wykon& niezledne przepusty unibwiajgce monta instalacji.

Wszystkie prace wykorazgodnie z projektem i obowaujacymi przepisami.

Przefcia przezciany i stropy powinny spetntanastpujace wymagania:

- wszystkie przdcia obwodoéw instalacji elektrycznych przegany, stropy itp. musizby¢ chronione
przed uszkodzeniami.

- przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

- obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugszby¢ chronione do wysokai
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymizgagtosowa rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itRury naley uktada& w bruzdach uprzednio wykutych i
odpowiednio w nich mocowane.

taczenie rur naley wykona& za pomog przewidzianych do tego adzek lub przez
kielichowanie. Rury nie meg by¢ naraone na nagzenia mechaniczne. Przed
przysgpieniem do wcjgania przewodow w rury ostonowe natesprawdzé prawidtowaeé i
przelotowd¢ wykonanego orurowania.

Wcigganie przewodow wykordaza pomog specjalnego ospgu montaowego. Przewody
na catej diugéci odcinka rury nie mag miet polagczer w rurze. Przewody mugzby¢
utozone swobodnie i nie magy¢ naraone na naagi i dodatkowe nageenia.

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikbw najewykonywa w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

Do odbiornikbw zamocowanych ndcianach, stropach lub konstrukcjach pddigy naley
wykonywa® przewodami utgonymi na tychscianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
atake na innego rodzaju podiach np. ksztattowniki, korytka itp. Podeja do uradzen
technologicznych w ksztattownikach wzmocnionych #6x1.5mm mocowanych dwiany i podtaa
za pomog kotkdbw metalowych.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej ngleorzewody i kable uszczelrdiav sprzcie

i osprz:cie oraz aparatach za pomattawikéw. Srednica dtawicy i otworu uszczelnigego
pierscienia powinna b§ dostosowana d&rednicy zewgtrznej przewodu lub kabla. Po dekeniu
dtawic zaleca sidodatkowe uszczelnianie ich za pomodpowiednich uszczelniaczy.

Wykonanie instalacji p/t wymadabedzie ulazenia przewodow i zainstalowania osgitz przed
wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania at&tji na istniggcych scianach niezédne
bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewodglepych wrek pod osprzt oraz ich
zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelne] malerzewody i kable uszczeldiav osprzcie oraz
aparatach za pomgcitawikow.

Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piefcienia powinna by dostosowana ddrednicy
zewretrznej przewodu lub kabla.

Po dokeceniu dtawic zaleca sidodatkowe uszczelnienie ich za pomodpowiednich uszczelnie
W instalacjach elektrycznych wtmzowych hczenia przewodow natg dokonywd& w sprzcie

i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stessg polgczer skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne majwyprowadzone fabrycznie na zeswr przewody, a samo ich
podiczenie do instalacji nie zostalo opracowane w @@ sposéb podtzenia nalgy uzgodné
Z projektantem lub kompetentnym przedstawicielesynirera.

Przewody muszby¢ utozone swobodnie i nie madyy¢ nar&one na naagi i dodatkowe naggenia.
Do danego zacisku néaig przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczloile jakich
zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych pohws przylaczone za pomac oczek,
pomigdzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowasie podkiadki metalowe
zabezpieczone przed korgay sposéb umdiwiajacy przeptyw pgdu. Dlugaé odizolowanejzytly
przewodu powinna zapewmsigrawidtowe przydczenie.
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Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniayt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adz& warstwy
cyny.

Konce przewoddw miedzianych zgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpmmne
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania).
Miejsca posczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny ¢hgoktadnie oczyszczone.
Samo padczenie musi by wykonane w sposéb pewny, pod wadgm elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisbnzjg itp.

Polaczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zat8ci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Praytenia sztywne nalg wykonywa przewodami
kabelkowymi i kablami.

Polaczenia elastyczne stosujes sidy odbiorniki naraone g na drgania o diej amplitudzie lub
przystosowaneasdo przesuri¢ lub przemieszcze Pohczenia te natey wykonat:

- przewodami izolowanymi wielkytowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi wielkytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

OSPRZT INSTALACYJNY

Puszki elektroinstalacyjne gniazdicknikOw, puszki rozdzielcze , przelotoweycace
puszki odgajzne- naley stosowa odpowiednie dla przekrojow przewodu i dla systemu
odcinka instalacji: natynkowe, podtynkowe, natynkowwvtynkowe, znormalizowane.
Stopier ochrony minimum IP 2X, wytrzymaié elektryczna izolacji -2kV, wykonane z
materiatéw niepalnych lub nie podtrzymaych ptomié -samogassce.

Rozdzielnice w obudowach metalowych o stopniu oehi® 31 z drzwiczkami metalowymi
lub izolacyjnymi zamykanymi na zamki z kluczem.

SPRZT INSTALACYJNY taczniki i gniazda wtyczkowe ogolnego przeznaczewa d
instalacji natynkowych, podtynkowych, natynkowo-wnikpwych.

Stopier ochrony nie mniejszy nilP 2X a wykonaniu szczelnym niemniejszymn ti# 44
Napiccie znamionowe 250V 50Hz, qat znamionowy:dczniki 6A, 10A, gniazda
wtyczkowe 16A..

Obudowy wykonane z materiatow niepalnych lub nig¢pnanujgcych ptomie -
samogasice.

INSTALACJE NA ZEWNATRZ POMIESZCZHN

Obudowy ospratu ,sprztu ,opraw éwietleniowych i innych urzdzer powinny by w
wykonaniu szczelnym oraz zapewmichrorg minimum IP 33.
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SST 1.1 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE KOD CPV
45311000-3

1. WSTEP

Nazwa zadania oraz ogolne wymagania daigezobot zostaty gfe w Specyfikacii
Technicznej Wykonania Robot STO w obiekcie — ,Wyianag ogolne”.

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione zostaty
w SSTO01 ,, Wymagania ogdlne".

Szczegbtowe wymagania w zakresie wykonywania iasjegélektrycznych przedstawione
zostaty w SST02,, Wymagania szczego6towe".

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznychytieczndci publicznej nalgy stosowa przewody, kable,
sprzt i o sprzt oraz aparatyri urzadzenia posiadage dopuszczenie do stosowania w
budownictwie.
Za dopuszczenie do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktorych producent:
-dokonat oceny zgodroi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg
okreslonego systemu oceny zgodob
-wydat krajowy deklarac¢ zgodndci z dokumentami odniesienia, takimi jak;
przepisy dotyczce wymaga zasadniczych, zharmonizowane normy, normy
opublikowane przez Mdzynarodow Komisje Elektrotechnicza (IEC), normy
krajowe opracowane z  uwlflieniem przepisow  bezpietgiva
Mie¢dzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotycych Zatwierdzania Speau
Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne.
- oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowtary zgodnie z obowzujacymi
przepisami
Wprowadzono take wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stos@warbudownictwie
na podstawie przepiséw dotychczasowych i na zaBaddgch przepisach ok§lmnych. Oznacza
to, ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na zredpieczéstwa, certyfikaty i deklaracje
zgodndci z norny lub aprobag techniczg, zachowuj waznasé do dnia okrdonego w tych
dokumentach.
Zastosowanie innych wyrobow jest niisve pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwdgienia ich w zatwierdzonym
projekcie technicznym dotygeym instalacji elektrycznych w budynkach. Pozostaenagania
dotyczice stosowania materiatdw zostaty omowione w Spleagjii Technicznej Wykonania
Robot w obiekcie —,Wymagania ogdéine”.

3. SPRZET
Wymagania zostalty oméwione w Specyfikacji Techrégiilykonania Robot w obiekcie —
~Wymagania Ogolne”. W specyfikacji szczegotowej wigstpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji TechneggaWykonania Robot w obiekcie.
Wymagania Ogolne.

-5. WYKONANIE ROBOT

SzczegOlowe wymagania w zakresie wykomyavainstalacji elektrycznych:
przedstawione zastaty w SST01 ,Wymagania Ogolg&ST02 ,Wymagania szczegotowe”
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6. KONTROLA JAKO SCI

Ogolne zasady kontroli jaka robot przedstawione zostaty w specyfikacji tecihmej wykonania
robot w obiekcie ,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia hagezedstawione zostaty w SST-13 -odbiory
instalacji i niezbdne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogdlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Teclaniej wykonania rob6t w
obiekcie "Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne warunki odbioru robot podano w Specyfikdgchnicznej wykonania robot w
obiekcie STO 00.00- 'Wymagania Ogolne”

9. WARUNKI PLATNO SCI
Ogoblne zasady rozlicaepodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rowot
obiekcie — ,Wymagania Ogdlne'.

-10. Przepisy zwazane

-PN-IEC 60364-4-41: 2000 - Instalacje elektrycznebiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przeciwparm@niowa.

-PN-IEC 66364-4-42: 1999 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania ciegdne

- PN-IEC 60364-4-43: 1999 - Instalacje elektrycmnebiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed ggem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-443: 1999- Instalacje elektrycanebiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przepiami
atmosferycznymi igczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-45: 1999- Instalacje elektrycznehiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przed spadkiem rafa.

- PN-IEC 60364-4-47: 1999- Instalacje elektrycznebiektach budowlanych - Ochrona
zapewniajca bezpieczestwo - zastosowanigodkdéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo -
Srodki ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym

- PN-IEC 60364-4-473: - Instalacje elektryczne vietach budowlanych - Ochrona dla 1999
zapewnienia bezpiecastwa - Stosowanigrodkow ochrony zapewnigjych bezpieczestwo -
Srodki ochrony przed pdem przefzeniowym

- PN IEC 60364-4-481. - Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona zapewsiaj
bezpieczastwo. Doborsrodkow ochrony w zalaosci od wptywdw zewastrznych. Wybér
srodkow ochrony przeciwpotzaniowej w zalenosci od wplywdw zewatrznych.

- PN-IEC 60364-4-482: 1999- Instalacje elektrycanebiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Dobosrodkéw ochrony w zalanosci od wptywow zewstrznych -
Ochrona przeciwp@rowa

- PN-IEC 60364-5-51: 2000- Instalacje elektrycznebiektach budowlanych - Dobor i moata

wyposaenia elektrycznego - Postanowienia ogdlne.
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- PN-IEC 60364-5-523: 2001- Instalacje elektrycanebiektach budowlanych - Dobdér i monta
wyposaenia elektrycznego - Oprzewodowanie - @bainas¢ pradowa diugotrwata przewodow
- PN-IEC 60364-5-53: 2000- Instalacje elektrycznebiektach budowlanych - Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego - Aparaturgkeniowa i sterownicza
- PN-IEC 60364-5-537: 1999- Instalacje elektrycanebiektach budowlanych - Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i steiora - Uradzenia do odiczania
izolacyjnego i 4czenia
- PN-IEC 60364-5-54: 1999- Instalacje elektrycznebiektach budowlanych - Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego - Uziemienia i przewody
- PN-901 E-05029. - Kod do oznaczania barw.
- PN-921 E-05031. - Klasyfikacja yozen elektrycznych i elektronicznych z

punktu widzenia ochrony przed peemiem elektrycznym.
- PN-921 E-08106. - Stopnie ochrony zapewnianezpobeidowy ~ Kod IP}.

- PN-EN 12464-1:2008wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G#é 1 : Miejsca pracy we

wnetrzach
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SST 1.2 LINIE ZASILAJ ACE | WLZ KOD CPV 45311100-1
1.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania defyezobot zastaty gje w Specyfikacji
Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie STO -,Wyraaig ogélne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaty w SST 01 , Wymagania ogoélne”
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty wE&ST,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY
Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyfikachnicznej wykonania robot
~Wymagania Ogoélne" oraz SST 1" MATERIALY"

3. SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrnggzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejmiespuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégzmykonania robot w obiekcie
"Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowejwistpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaty w SSTE 01 ,, Wymagania ogélne".

Wymagania szczegétowe przedstawione zostaty WS ,Wymagania szczegotowe".
Do linii zasilapcych zaliczono WLZ do poszczegélnych rozdzielnic.

Wszystkie wiz-ty uktadane p.t. w przygotowanychzatach kablowych lub w systemie
etalowych korytek kablowych wagach elektrycznych nad sufitami podwieszanymi.

6. KONTROLA JAKCSCI

Ogolne zasady kontroli jakoi robét przedstawione zostaty w Specyfikacji Technej
wykonania robot w obiekcie ,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia hamaedstawione zostaty w STE-00.13 -odbiory
instalacji i niezbdne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Teckhnij wykonania rob6t w obiekcie
STO "-Wymagania Ogolne"

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robot w obiekcie
STO - 'Wymagania Ogolne’
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9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvaibiekcie
STO —,Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane
Przepisy zwjzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnychaggtodane w SST 1.1
pkt.10 ,PRZEPISY ZWAZANE”"
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SST 1.3 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych KOD  CPV 45315700-5
1.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania datyezobot zastaty tie w Specyfikaci
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyiawaig ogolne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaty w SST 01 , Wymagania ogoélne”
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SVYWMymagania szczegotowe".

2. MATERIALY
Szczegdbtowe wymagania zostaty omowione w Specyfikachnicznej wykonania robét '
Wymagania Ogolne" oraz SST 1 " MATERIALY"

3.SPRET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Techneaamykonania rob6t w obiekcie
"Wymagania Ogolne”. W specyfikacji szczegotowejwiespuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrggzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne”. W specyfikacji szczegotowejwiystpuja wymagania specjalne.

5.WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione zostaty
w SST 02 ,, Wymagania szczegobtowe"

Rozdzielnia RGSS zaprojektowana zostata szafieastbpcej metalowej. Roztznik w RGSS z
cewlq wybijakowg do wspotpracy z kasgtvytacznika paarowego budynku. Wszystkie obwody
w RGSS zabezpieczone wytnikami instalacyjnymi lub bezpiecznikami mocy.

Z RGSS wyprowadzone wiz-ty do zasilania rozdzielokalnych poszczegoinych kondygnacii
Sali Sportowej

Rozdzielnice lokalne w obudowach szafkowych metgtdhwmontowane we whkach , zamykane
na klucze patentowe.

Wszystkie tablice i aparaty musby¢ odpowiednio opisane, nazwa tablicy lub rozdzielni,
schemat tablicy i opis aparatow i zabezpieczanymhioalow. Tablice montowatak by gérna
krawedz rozdzielnicy nie byta wiej niz 2m od podtogi, kacoéwki kabli wyposay¢ w
oznaczniki. Przewody wprowadzdo przedziatow kablowych na listwy zaciskowe.

6. KONTROLA JAKCSCI

Ogodlne zasady kontroli jaka robot przedstawione zostaty w specyfikacji tecihmej wykonania
robot w obiekcie "Wymagania Ogolne'.

Szczegobtowe zasady przeprowadzenia hamaedstawione zostaty w SST 41,0dbiory
instalacji i niezbdne protokoty”.
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7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technij wykonania rob6t w obiekcie
STO "-Wymagania Ogolne™

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robot w obiekcie
STO - ,Wymagania Ogélne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlichgpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvabiekcie
STO-,Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane
Przepisy zwgzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnychaggtodane w SST 1 pkt.10
PRZEPISY ZWIKAZANE”"
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SST 1.4 INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH, O SWIETLENIA |
OSWIETLENIA AWARYJNEGO KOD CPV 45311100-1; 45311200-2

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania datyezobot zastaty wie w Specyfikaci
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyiawaig ogolne”

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaty w SSTE 01 ,, Wymagania ogolne™
Wymagania szczegobtowe przedstawione zostaty w SVWymagania szczegotowe".

2.MATERIALY
Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyiikachnicznej wykonania robot ,,
Wymagania Ogolne" oraz SST 1" MATERIALY™

3.SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrnégzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejwistpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogoélne" W specyfikacji szczegotowejwistpuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaly w SST 02 ,, wymagania szczego6towe"

Instalacje gniazd wykoraprzewodami YDYp3x3.5 p.t. Nagie robocze izolacji 750V.
Wszystkie gniazda muszposiadé bolec ochronny.

Instalacje éwietlenia wykondé w scianach /w bruzdach/ przewodami YDYp 2 ,3, 4 5% 1
Pamettajac, ze oprawyswiatta ewakuacyjnego/ przetwornica akumulatorowausep by¢
zasilane oddzieln zyta przewodem z rozdzielni. Oprawa z modutem akumudatym
wymaga cigtego zasilania. Oprawy przyaane bezpaednio do sufitu lub montowane na
scianach.

W pomieszczeniach suchych osgrzwykty, w pomieszczeniach wilgotnych sptrz

osprzt powinien zapewniaochrorg o stopniu minimum IP 55.

6. KONTROLA JAKCKCI

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét przedstawione zostaty w Specyfikacji Technej
wykonania robot w obiekcie ,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia bhamaedstawione zostaty w SST 11 —,Odbiory
instalacji i niezbdne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Tecknej wykonania robot w obiekcie
STO - "Wymagania Ogolne"
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robot w obiekcie
STO - ,Wymagania Ogélne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlichgpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvGbiekcie
STO —,Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane
Przepisy zwjzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnychaggtodane w SST 1.1
pkt.10 ,PRZEPISY ZWAZANE”"
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SST 1.5 - INSTALACJA ODGROMOWA KOD CPV 45312310-3
1.WSTEP.

Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania defyezobot zastaty gje w Specyfikacii
Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie STO — , Wyiaigig ogoine”

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione zostaty
w SST 01 ,, Wymagania ogolne"

2.MATERIALY
Szczegdbtowe wymagania zostaty omowione w Specyfikachnicznej wykonania robét '
Wymagania Ogolne" oraz SST1 " MATERIALY"

3. SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejwigstpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Technggzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejwigstpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione
zostaly w SST 02 ,, Wymagania szczegétowe"

Instalacja odgromowa w ¢xi projektowanej sktadacske:

- zwodow poziomych na uchwytach agisiwych

- przewodow odprowadzggjych

- przewodow uziemiggych

- uziomow sztucznych fundamentowych

- zaciskow kontrolnych umieszczonych p.t w puszkach

a/ zwody poziome wykoav miejscach istniggych drutem FeZn fi 8mm

b/ zwody pionowe wykortana kominach

c/ przewody odprowadzgje nacigowe z drutu FeZn fi 8mm rigianach budynku w rurach
RL28 prowadzonymi w bruzdach p.t..

d/ uziom fundamentowy z wyprowadzonymi przewodanemiapcymi FeZn25x4mm

e/ polgczenia spawane zabezpiecantykorozyjnie

Uziom fundamentowyatzy¢ z szyn GSU przy RGSS, pgtzy¢ z szyna PE rozdzielnicy.

6. KONTROLA JAKCSCI

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét przedstawione zostaty w Specyfikacji Technej
wykonania rob6t w obiekcie ,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia haataedstawione zostaty w SST 11 —,Odbiory
instalacji i niezbdne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Tecanej wykonania robét w obiekcie
STO —,Wymagania Ogolne™
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robot w obiekcie

STO — ,Wymagania Ogélne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlichgpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvGbiekcie

STO —,Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane
Przepisy zwjzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnychaggtodane w SST 1.1
pkt.10 ,PRZEPISY ZWAZANE”"
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SST 1.6. OSWIETLENIE ZEWNETRZNE KOD CPV 45316100-6

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania defyezobot zastaty gje w Specyfikacii
Technicznej Wykonania robo6t w obiekcie STO — , Wyiaigig ogoine”

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalelgktrycznych przedstawione zostaty
w SST 01 ,, Wymagania ogolne"
Wymagania szczegoétowe przedstawione zostaty w 2S5, Vlymagania szczegotowe".

2. MATERIALY
Szczegotowe wymagania zostaty omowione w Specyiikachnicznej wykonania robot '
Wymagania Ogolne" oraz SST 01 " MATERIALY"

3. SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrggzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejwistpuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowejwigspuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonanie éwietlenia zewgtrznego zaprojektowano na elewacji oprawami sodavAdw na
wysiegnikach rurowych, zasilone przewodem YDYp 5x4 prdzemym w bradzie wécianie
zewretrznej budynku na wysokoi 4m.

6. KONTROLA JAKCSCI

Ogolne zasady kontroli jaka roboét przedstawione zostaty w specyfikacii tecimej wykonania
robot w obiekcie ,Wymagania Ogoélne™.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia haataedstawione zostaty w SST 11-,0dbiory

instalacji i niezbdne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technej wykonania robét w obiekcie
STO- "Wymagania Ogélne"

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robot w obiekcie
STO - ,Wymagania Ogélne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvaibiekcie STO
—.Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane
Przepisy zwjzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnychaggtodane w SST 1.1
pkt.10 ,PRZEPISY ZWAZANE”"
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SST 2. Instalowanie okablowania strukturalnego KOD CPV 45314320-0

1.WSTEP.
1.1 Nazwa zadania oraz ogolne wymagania dgberobot zastaly gie w Specyfikaci
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyiawaig ogolne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot objych SST
Roboty, ktérych Specyfikacja obejmuyszystkie czynnii umazliwiajace i magce na celu
budowe instalacji okablowania strukturalnego opisaneguakv1.2.

2. MATERIALY

2.1 Ogéblne wymagania .
Szczegotowe wymagania dotyce materiatdbw omoéwiono w SST 02 'Wymagania szcoegsi

Do budowy sieci strukturalnej nakeuzyc:
-przewod UTP kat.6
-gniazda RJ45 kat.6 montowane w puszkach p.t. wesh z gniazdami telefonicznymi
-listwy i rury PCV. Na odcinkach wspdélnego prowanizeprzewoddéw UTP i przewodow
energetycznych stosowarzegrody separacyjne.

-szafa dystrybucyjna PD 42U 800x800mm, stalowadsgmowanymi bokami, ustawiona na
cokole 100mm, przeszklone drzwi frontowe wypmsee w zamek patentowy z ryglem
trzypunktowym zapewniagym wysoki stopi@ ochrony przed niepowotanym degsém.

Wyposaenie szafy zgodne ze specyfikanjateriatovg dolaczory do projektu.

Panele modularne 48 i 24 portowe UTP kat.6 w ezhfstrybucyjnej nafey wykorzysta do

pofaczenia z gniazdami telekomunikacyjnymi TO.

3. SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrnégzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegbtowejwisstpuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowejwigskpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogollne zasady wykonania rob6t
Ogéblne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w SSTO 1 "Wymagania ajdin

5.2 Ogolne ustalenia dotygze robot

1. Okablowanie musi IBywykonane przez firgn posiadajca wazny certyfikat instalatora
danego systemu okablowania (kopia certyfikatycdna do dokumentacji przetargowej).

2. Przewody okablowania strukturalnego kat.6 pramadv systemie korytek kablowych
metalowych /nad sufitami podwieszanymi oraz w rhrpd. . Gniazda RJ45 kat.6 montowane
w puszkach p.t. w zestawy 2xRJ45 /komputer+telefon/

3. Przewody UTP, gniazda RJ45, szafa PD oraz jgjosgenie musz by¢ produktami
jednego producenta.

4. Okablowanie strukturalne wykonane w topologiiagdy.
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5. Przejcia przez stropydciany chronione przepustami z rur winidurowych RL.

6. Sza¢ dystrybucyjm PD zamontowaw specjalnie wyznaczonym pomieszczeniu na
parterze budynku.

7. Okablowanie strukturalne musi zastdjete min. 25 letry gwarancy producenta
okablowania co zostanie potwierdzone dostarczeoesmyfikatu gwarancyjnego producenta .

8. Po wykonanej instalacji naledostarczy w terminie do 9 tygodni dokumentac;j
powykonawcz zawieraca:

. opis zastosowanych technologii i materiatéw,

. rysunki przebiegow kablowych w budynku,

. schemat pgtzei logicznych,

. rysunek punktu dystrybucyjnego z wypisaem,

. raporty z pomiarow dynamicznych okablowania

o O b~ WN P

. oryginat certyfikatu gwarancyjnego stwierdgaj udzielenie gwarancji przez producenta
okablowania na okres min. 25 lat.

Wszystkie dodatkowe wytyczne, ktére ngleachowad przy planie zachowania ja@ i
tworzeniu dokumentacji powykonawczej zawagavsnormie PN-EN 50174-1.

5.3 Kompletn&¢ instalaciji

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kdetnych, w pelni sprawnych i
spetniajcych wszystkie wymagania techniczne, formalne ietgskne. Oznacza toze
Wykonawca powinien uwzetinic wszystkie naklady na wykonanie instalacji w tymkwre
nie $ wprost wymienione w za¢zonych zestawieniach materialowych takie jak: wsiQ
uchwyty montaowe, rurki instalacyjne, dtawiki kablowe na wprowadiach itp.

6. KONTROLA JAKQSCI

Podczas uktadania przewodéw i po zadaeniu robot kablowych nalg przeprowadzi
nastpujace pomiary:
- Zgodna¢ z trag opracowan w dokumentacji oraz zl#enia i skrzgowania z innymi
instalacjami.
- Sprawdzenie przewodow sygnatowych
Przewody sygnatowe powinny zo&tgprawdzone pod wzglem parametrow
kwalifikujacych okablowanie jako kat. 6.
Po zakaczeniu inwestyciji tj. zainstalowaniu systemu okal#aia, instalator wspdlnie z
przedstawicielem producenta systemu dokona pomiperametrow statycznych i
dynamicznych sieci - okablowania poziomego (mietkgn) w sposéb zgodny z
wymaganiami norm ISO/IEC 11801, EN 50173, TSB -B3B - 95.
Zgodnie z normp zmierzone zostamastpujace parametry kanatu logicznego poziomego:
- poprawndci i ciggtosci wykonanych pejczen (WIRE MAP)
- dtugasci (Lenght)
- rezystanciji ptli (Loop resistance)
- pojemndci wzajemnej par (Capacitance)
- impedancji (Impedance)
- ttumienia (Attenuatio)
- przestuchu zbiinego (NEXT)
- roznicy ttumienia i przestuchu (ACR)
- przestuchu zbknego m¢dzy kablowego (PowerSum NEXT)
- tumienia odbitego (Return Loss)
- roznicy przestuchu zdalnego i ziatiego mé¢dzy parami (Pair-to-pair ELFEXT)
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- réznicy przestuchu zdalnego i ziatiego meédzykablowego (PowerSum ELFEXT)

- propagaciji opgnienia (Propagation Delay)

- op&nienia wzajemnego par (Delay Skew)
Po przeprowadzeniu wszystkich testoéw i pozytywngimwyniku, okablowanie zostanie
przekazane Odbiorcy protokotem zdawczo-odbiorczgertyfikowane przez producenta
systemu.
Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréwcsiausi charakteryzowasie minimum
[l poziomem doktadnosci (proponowane urzadzeniggtoMICROTEST Omniscanner,
FLUKE DTX).

Pomiary naley wykona& w zakresie agstotliwosci od 1MHz do 150MHz dla pgt¢zenia catego
kanatu (channel), w sktad ktérego wche#table krosowe i przgtzeniowe.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technej wykonania robot w obiekcie STO-
"Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednastiomiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostavwchomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania rob6t w obiekcie
STO - ,Wymagania Ogoélne”

Roboty obgte niniejsza Specyfikagpodlegaj odbiorowi kawcowemu na podstawie wynikow
przeprowadzonych préb, badapomiarow i oceny wizualnej.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogollne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania roldbiekcie STO —
~Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane

- EN 50173-1:2007 Technika Informatyczna — Systekgblowania strukturalnego — Czesc 1:
Wymagania ogolne

- EN 50173-2:2007 Technika Informatyczna — Systekgblowania strukturalnego — Czesc 2:
Budynki biurowe;

Normy europejskie pomocnicze :

- PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Irest@ okablowania —Czesc 1- Specyfikacja
I zapewnienie jakosci;

- PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Irast@ okablowania —Czesc 2 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

- PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Irast@ okablowania —Czesc 3 — Planowanie
I wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;

- PN-EN 50346:2002 Technika informatyczna. Insfjalakablowania -Badanie
zainstalowanego okablowania

- PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyréwnawtzyziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym;

- System okablowania oraz wydajnosc komponentéw pamostac w zgodzie z wymaganiami
normy EN 50173-1:2007 lub z adekwatnymi normamidoy@arodowymi lub amerykanskimi,

tj. ISO/IEC 11801 lub TIA/EIA568B
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SST3 - SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALOWANIE LINII TELEFONICZNYCH
(INSTALACJA TELEFONII STACJONARNEJ )
KOD CPV 45314320-3

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogolne wymagania datyezobot zastaty wie w Specyfikaci
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyiawaig ogolne”

Ogdblne wymagania w zakresie wykonywania instalsigici strukturalnej przedstawione
zostalty w SST 01 ,, Wymagania ogoélne”. Wymaganiasgotowe przedstawione zostaty w SST
02 ,Wymagania szczegbtowe".

2.MATERIALY
Szczegblowe wymagania zostaly omowione w Specyfikbechnicznej wykonania robot
Wymagania Szczegotowe" SST02 “.
Linie telefoniczne abonenckie z wykorzystaniem @ktgwanej sieci strukturalnej.
Istniefgca skrzynke przehcznicy telefonicznejaczye z panelami telefonicznymi 50xRJ45 w
szafie dystrybucyjnej 20 parowym suchym kablemfaeeieznym z rozszyciem 1 para na port
RJ45. Uyte materiaty:

- projektowany kabel telefoniczny 1x (10x4x0.5)

- listwy i kanaty instalacyjne n.t. do prowadzelmg kablowych

- istniegca przedcznica telefoniczna wypaosana w hczéwki LSA Plus

3.SPRET
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrégamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejwistpuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty oméwione w Specyfikacji Techrggzmykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne” W specyfikacji szczegotowejmiespuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT
Ogdlne wymagania w zakresie wykonywania instalsigici telefonicznej przedstawione
zostaty w SST 02 ,, wymagania szczegdétowe".

Instalacje telefonii stacjonarnej wykorzystuje pktpwarn sie¢ strukturala. Przewody UTP kat.6
wyprowadzone z paneli telefonicznych szafy dysteyimej PD . Wszystkie linie prowadziv
systemie korytek kablowych i rur instalacyjnychemwz siecj logiczrg. Przejcia przez stropy i
sciany w rurach ochronnych winidurowych. Gniazda reaie montowa w zestawy 2xRJ45
ltelefon+komputer/ w miejscach jak na planach lasja

Wszelkie dodatkowe wytyczne dotyce wykonawstwa instalacji wewimz budynkow
zawarte 8 w normie PN-EN 50174-2.

Wszystkie korytka metalowe, drabinki kablowe, sZ8" PD wraz z ospgiem oraz urzdzeniami
aktywnymi naley uziemt. Sie uziemiajca i pohczenia wyrownwcze musgzby¢ wykonane
zgodnie z normPN-EN 50310.
Kompletna¢ instalacji
Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kdetnych, w petni sprawnych i
spetniajcych wszystkie wymagania techniczne, formalne ietgskne. Oznacza toze
Wykonawca powinien uwzgfinic wszystkie naklady na wykonanie instalacji w tymkidre
nie $ wprost wymienione w za¢zonych zestawieniach materialowych takie jak: wsig
uchwyty montaowe, rurki instalacyjne, dtawiki kablowe na wprowediach itp.

6. KONTROLA JAKQSCI
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Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t przedstawione zostaty w Specyfikacji Technej
wykonania robét w obiekcie ,Wymagania Ogolne”.

Szczegotowe zasady przeprowadzenia hamaedstawione zostaty w SST 3 —,Odbiory
instalacji i niezbdne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Tecknej wykonania robot w obiekcie
STO - "Wymagania Ogolne".

8. ODBIOR ROBOT
OgobIne warunki odbioru robét podano w Specyfikdeichnicznej wykonania robdt w obiekcie
STO - ,Wymagania Ogélne”

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvaibiekcie
STO —,Wymagania Ogolne”

-10. PRZEPISY ZWAZANE
Przepisy zwjzane z wykonywaniem instalacji okablowania struddiuego
- PN - EN 50173 Technika informatyczna - Systemgldéwania strukturalnego
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SST 4. Instalowanie systemdw monitoringu wizyjnego CCTV
KOD CPV 45310000-3

1.WSTEP.
1.1 Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dabgrob6t zastaty gie w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyianaig ogolne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktupezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres rob6t objych SST
Roboty, ktérych Specyfikacja obejmuivszystkie czynné&i umazliwiajgce i majce na celu
budowe systemu monitoringu wizyjnego CCTV opisanego w. ik®.

1.4.Okrdlenia podstawowe.

- Telewizyjny system nadzoru - Zespoét telewizyghyrodkéw technicznych i
programowych przeznaczony do obserwowania, wykryayaejestrowania i sygnalizowania
nienormalnych warunkéw wskazgjych na istnienie niebezpiecstwa.

- Kamera CCTV - Urmzenie przetwarzage obraz znajdagy sk w jego polu widzenia na
standardowy sygnat wizyjny.

- Pole widzenia kamer - Rzut elementu analjieego kamery przez uktad optyczny kamery
na dag powierzchng.

- Przehcznik wizji - Urzdzenie przejczapce kcznie lub automatycznie, sygnat wizyjny z
dwodch lub wecej wegé na jedno lub wicej wyjsc.

- Dzielnik ekranu - Urgdzenie do zobrazowania na jednym ekranie dwu lgloayi

obrazow z rénych kamer.

- Multiplekser wizyjny - Urzdzenie §czace cechy przetznika wizji oraz dzielnika
ekranu.

- Monitor - Przetwornik elektryczno-optyczny stantiavego sygnatu wizyjnego w obraz na
ekranie monitora.

- Rejestrator - urgdzenie rejestrace obrazy z podtaczonych kamer utineiajace

rejestrac pojedynczych obrazéw sygnatu wizyjnego w ustaléngdstpach czasu oraz
odtworzenie takiego zapisu.

- Wizyjny detektor ruchu - Ugdzenie elektroniczne do wykrywania i sygnalizowania
okreslonych zmian w obrazie telewizyjnym.

- Zdalny regulator: ostéai, ogniskowej, potgenia kamery - Urdzenie zdalnie sterowane,
przeksztatcajce steryjcy sygnat elektryczny na pgdane przesuncie mechaniczne.

- Oswietlacz - uradzenie stagce do wytworzenia w polu widzenia kamery odpowiedwoi
promieniowania.
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- Przewody - wyroby sktadage st z jednego lub kilku skconych drutéw albo jednej
wigkszej liczbyzyt izolowanych bez powtoki, lub w zaileosci od warunkéw, w
ktérych maj by¢ zastosowane - zaopatrzone w powtoiemetalovy.

-Linia kablowa - kabel wieloytowy lub wigzka kabli jednaytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wietgtowych pohczonych rownolegle
tacznie z osprgem, utzone na wspdlnej trasieddzace zaciski tych samych dwoch
urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

-Trasa kablowa - pas terenu w ktérymadoe g jedna lub wgcej linii kablowych.

-Napiecie znamionowe linii - napcie midzyprzewodowe, na ktore linia kablowa
zostata zbudowana.

-Osprz:t linii kablowej - zbior elementow przeznaczonyahigiczenia, rozgakienia lub
zakaczenia kabli.

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania .

Ogolne wymagania dotygze materiatdbw podano w dokumentacji techniczne.
Producent tego systemu powinien poséadktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne .

Typ przewoddw stosowazgodnie z dokumentacjechniczg. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania wdzex cctv w budynkach stosowarzewody izolowane do
uktadania na state. Przewody wigytowe przy uktadaniu wtynkowym stosowa
wykonaniu ptaskimZyty przewodow wielaylowych musz posiada rézne barwy izolacji.
Sposob uktadania przewodow w instalacji musi dgstosowany do charakteru budynku
oraz przeznaczenia pomieszeze celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalaciji
elektrycznych &rodowiska. Przewody instalacyjne stoséwa napgcie znamionowe
(500V). Nalery stosowa przewody zzytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.

Do instalacji w systemach monitoringu wizyjnegoeaiglstosowa przewody do zastosowa
zewretrznych typu XzZWDX pe75(RG59).

2.4 Multiplekser z cyfrow rejestraci

Nalezy zastosowa multiplekser z rejestragjcyfrowg 16 kanatowy z mdiwoscig instalacii

w szafie 197, ktory jest kombinagcjdwdch urzadzen multipleksera typu dupleks oraz
cyfrowego rejestratora obrazu. Jdzenia te wykorzystygj wewretrzne twarde dyski do
zapisu obrazu /MIN 500GB/. Uzyskuje;si ten sposob znagzy wzrost jakéci i trwatosci
archiwizowanego obrazu. Zastosowanie wyprébowanejniezawodnej technologii
wykorzystywanej w dotychczas produkowanych multigkrach oraz cyfrowej rejestracji
sygnatu wizji powoduje, ze niepotrzebne staje esi zastosowanie przestarzatych
magnetowidéw analogowych. Cyfrowy zapis eliminupgkowicie potrzeb korzystania z
tasm magnetowidowych oraz konieczdookresowego czyszczenia i wymieniania gtowic.
Przestaje istnieproblem przechowywania dej ilosci kaset, ktore wymagajodpowiednich
warunkow sktadowania. W przypadku koniec&rioprzechowywania obrazu z dkrego
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okresu czasu, przekraczeggo obgtos¢ twardego dysku, istnieje mlbwos¢ archiwizaciji na
napggdach typu CD, DAT Ilub AIT. Programowalne cechy pdswania eliminug
czasochtonne przewijanie w przod czy wstecz kasgoszukiwaniu krytycznych danych.
Szukanie w archiwum odbywasic powinno ze wzgldu na alarm, czas, datruch, strat
wideo, numer kamery, tekst.

2.5 Monitory
Nalezy zastosowamonitor LCD o nasfpujacych parametrach:
- typ LCD Display 20"
- rozdzielczé¢ 800x600
- efektywne wymiary obrazu 408x 305 mm
- wielkos¢ plamki  0,51x0,51 mm
- liczba koloréw 16.7 M
- czas opénienia 16ms

- wspotczynnik kontrastu 480 :1

- jasna¢ 500 cd /m 2

- kat obserwacji 160° (H) x 160° (V)

- sygnat wejciowy Analog VGA, Video & S-Video

- czestotliwos¢ odkwiezania H: SOK ~ 61 KHz V: 50 ~ 75Hz
- wejcie video 12 BNC in/out, Y/C in PAL: 15.625 Khzaeze komp.D-SUB
elementy kontrolne panelu stegoggo powinny b§ ulokowane w cgci
frontowej. Monitory naley instalow& na odpowiednich uchwytach montavych.

2.6.Kamera dualna

Ze wzgkdu na warunki obserwacji na zeytrz naley stosowa kamery dualne. Kamery
takie w dzié umazliwiajg obserwagj w kolorze, a w nocy przy niewystarcgeych
warunkach éwietleniowych przejczap sie w tryb czarno-biaty. Dodatkowo, przy pracy w
trybie czarno-biatym kamera cechuje siysoky czutaicig w zakresie podczerwieni.
Kamery dualne ma cechowduza rozdzielczé¢ 540 linii oraz wysok czutcicig 0,02 lux.
Rozbudowany, cyfrowy uktad automatycznej regulbajiansu bieli zapewnia prawidtowe
oddawanie barw nawet przy bardzo nietypowywietleniu. Przetwornik CCD oraz uktad
cyfrowej obrobki sygnatu gwarantuyistawienie optymalnych warunkow pracy w bardzo
szerokim zakresie zmiarswietlenia. Inteligentny uktad kompensacji padetlenia (BLC)
analizuje obraz precyzyjnie stegajukladem automatyki obiektywu oraz przetwornika.
Nalezy stosowa kamery o zasilaniu sieciowym 230V AC zzguolerancy napkcia
zasilania oraz izolagjgalwaniczi zrédta zasilania.
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2.7 Obiektyw.

Dla kamer zewetrznych naley stosowa obiektyw z uktadem automatycznej przestony
AUTO IRIS, ogniskowa obiektywu powinna bgterowana zdalnie przez uktad telemetrii,
kat obserwacji 64st. w poziomie i 49st. w pionie.

2.9 Elektrotechniczny spekzinstalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywneapony spetnig norme EN 50086-2-
2iIEC 61386-2-1

Rury winidurowe ggtkie (karbowane) -Rury powinny spehdiaorme EN 50086-2-2 i IEC
61386-2

Listwy instalacyjne - wykonane z tworzyw sztucznystwzaCE do uktadania przewodow.
Zaleta stosowania to wymieniaktoinstalaciji.

Rury i przepusty kablowe.
Na przepusty kablowe néig stosowa rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

2.9 Ograniczniki przepé-Zastosowane ugglzenia powinny spetnéanastpujace normy :
PN-IEC 61024-1:2001. W zwzku z obstug odlegtych budynkdéw réwniena liniach
sygnatowych naley stosowé kompleksowe elementy zabezpietpezepeciowych.

3. SPRET

Wymagania zostalty omowione w Specyfikacji Technajamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogoélne" W specyfikacji szczegotowej wigstepuja wymagania
specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technegjamykonania rob6t w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej wigstepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogdblne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w STO "Wymagania ogolne”.

5.2 Ogolne ustalenia dotygze robot
Roboty naley wykonywa zgodnie z DokumentacpProjektovs, normami, oraz przepisami
budowy, bezpieczsstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach teletechmych

Roboty instalacyjne wykonywazgodnie z dokumentagjprojektows. W budownictwie
biurowym stosownie do dokumentacji techniczne] wykeat instalacje w kanatach i
korytkach instalacyjnych i rurach z tworzywa PVCtgaku..

Przewody naley uktada zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentaéjrojektova.

5.4.1 Instalacja w listwach instalacyjnych n.t.la nii zasilapcych przechodcych przez
posadzki nalgy stosowa rury stalowe.
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Wyszczegolnienie robot:
1. Trasowanie.
. Odmierzenie i uecie listwy.
. Wykonanie&slepych otworow.
Osadzenie kotkdéw rozporowych.
. Nawiercenie otworéw w listwie.
. Mocowanie listew za pomgevkretow.
. Zmontowanie elementow listew.
8.Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listewpmtmltaza.

N o oA wWwN

5.3.2. Instalowanie przewodow w korytkach instajaggh.

Wyszczegolnienie robot:

1. Rozwingcie, wymierzenie i uecie przewodu.

2. Zdjecie pokrywek z listew.

3. Utazenie przewodow z geiem na tukach i zatamaniach.

4. Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgakow.

5. Zalazenie pokryw.
Przy instalacji przewoddéw w korytkach instalacyjhygachowa wymagan rezervwe
przestrzeni korytka.

5.3.3. Instalacja kamer.
1. Trasowanie miejsca montakamer.
Wykonanie otworéw w podta.
Osadzenigrub kotwigcych w podtau,
Rozpakowanie kamer.
Monta i kompletacja kamery.
Obcecie i obrobienie kacowek przewodow.
Podiczenie przewodow pod zaciski.
Monta obudéw do podiea.
Sprawdzenie prawidtowoi polgczen przewodow.

© N ok wN

5.4 Pohczenia wyrownawcze - ekwipotencjalizacja elemenpézewodzacych wewntrz
budynku jest realizowana za pomagmlgczen wyréwnawczych. W przypadku zasilania
kablowego obiektu naky pofaczy¢ ptaszcz lub ostapmetalowy kabla z instalagj
odgromowg.

5.5 Ochrona przegtiowa

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych gmaezepé¢ciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcgiec zasilajcag oraz przed przeptiami generowanymi
przez uradzenia przygczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-B0364-4-443.
Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zasizane w instalacji elektrycznej
ograniczniki przepi¢c powinny wyttumt przepecia do warté¢ ponizej poziomu
wytrzymataci udarowej urgdzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej
instalacji. Wymagane znamionowe ngpa udarowe wytrzymywane przez gdzenia (w
zaleznosci od napgcia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostatyonmie PN-IEC
61024-1:2001,
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t przedstawione zostaty w specyfikacji tachnej

wykonania robot w obiekcie ,Wymagania Ogolne™.
Szczegotowe zasady przeprowadzenia hautaedstawione zostaty w SST 2-,0dbiory
instalacji i niezledne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Teclanej wykonania rob6t w obiekcie
STO- "Wymagania Ogélne"

Jednostka obmiarowa : jednosidmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementéw systemu 1 szt dla dostamychomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robo6t podano w Specyfikdgthnicznej wykonania robot w
obiekcie STO - ,Wymagania Ogélne”

Roboty obgte niniejsza Specyfikagjpodlegag odbiorowi klmcowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badapomiaréw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogodlne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvatbiekcie
STO —,Wymagania Ogdélne”

-10. Przepisy zwazane

-PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektachdwidnych.

-PN-T-06800 Sygnaty: Wizyjny i foniczny

-PN-IEC 574-2 Urzdzenia i systemy audiowizualne, wizyjne i telewrsyj

- PN-EN 50132 - Systemy alarmowe-Systemy doze CCTV stosowane w
zabezpieczeniach
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SST 5. Instalowanie systemdw nagto $nienia
KOD CPV 45310000-3

1.WSTEP.
1.1 Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dabgrob6t zastaty gie w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robét w obiekcie STO — ,Wyianaig ogolne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktupezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres rob6t objych SST
Roboty, ktérych Specyfikacja obejmuivszystkie czynné&i umazliwiajgce i majce na celu
budowe systemu nagtosnienia opisanego w pkt. 1.2.

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania .

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw podano w dokumentaciji technicznej.
Producent tego systemu powinien postadktualne certyfikaty odpowiednich jednostek
badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne .

Typ przewoddw stosowazgodnie z dokumentacjechniczg. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania wdzex nagtagnienia w budynkach stosowarzewody
wielozytowe izolowane gitkie.

Sposob uktadania przewodow w instalacji musi dgstosowany do charakteru budynku
oraz przeznaczenia pomieszeze celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalaciji
elektrycznych &rodowiska. Przewody instalacyjne stoséwa napgcie znamionowe
(500V). Nalery stosowa przewody zzytami miedzianymi.

2.3 Przewody sygnatowe.

Do instalacji w systemach naghoenia naley stosowa przewody TLGYp2x6mm?2.

2.4 Mikser dwieku

Mikser dzwieku wspotpracujcy z mikrofonami estradowymi, zestawami mikrofonéw
bezprzewodowych, odtwarzaczami CD i kaset.

Parametry urgdzenia:

-8 wegciowych kanatdbw mono oraz 2 hybrydowe weepwe kanaty mono/stereo,
wyposaone w mikrofonowe przedwzmacniacze XDR o dynamig@ dB dla stowa 24
bitowego przy 192kHz eztotliwosc i prébkowania

-Zakres wzmocnienia od 0 do 60 dB

-4 wegciowe kanaty stereo (w tym 2 hybrydowe)

-Kazdy kanat mono posiada cigptnatural 3-punktowa equaliz¢jz przestrajanym
srednim pasmem

-W kanatach stereo equalizacja 4- punktowa
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-Filtr gérnoprzepustowy 75Hz w kanatach mono orglaridowych

-Regulacja czukxi

-Dioda obecnéci sygnatu oraz przesterowania we wszystkich karmaveegciowych

8 gniazd insert, 8 wysytek direct

-Potencjometry panoramy z funkctatej gtdnaosci

-Suma oraz 8 wygiowych grup (dublowane)

-4 wysyiki aux

-4 stereofoniczne powroty efektowe

-Przehcznik solo w kadym kanale (z mdiwoscig przehczania trybu pracy przed lub po
regulacji gtenosci)

-Ztacza RCA do podiczenia magnetofonu

-Symetryczne wyjcia stereo oraz mono jack TRS

-Sekcja control room z nitiwoscig wyboruzrédta odstuchu

-2 wyjscia stuchawkowe o chej gtosnosci

-Zasilanie phantom

-60mm logarytmiczne suwaki

-Gniazdo BNC do podtzenia lampki éwietleniowej

Dwa kanaty wyjciowe miksera gwieku polczone z dwoma korektorami graficznymi.

2.5 Korektor graficzny

Zastosowano dwa cyfrowe korektory graficzne o ¢g@aghcych parametrach:
- dwukanatowy

- filtr FBX

- kompresor — limiter

- 31 pasmowy

- korektor parametryczny

- cyfrowa linia opéniajaca

- wspoOtpraca z komputerem PC

podiczone m¢dzy mikserem gwieku a wzmacniaczami mocy.

2.6 Wzmacniacze mocy

Zastosowano dwa wzmachiacze mocy 2x1000Wdvukanatowe wspoétpracige z
pasywnymi 2 drégnymi zestawami gknikowymi 300W/&2 127 dB max SPL
zainstalowanymi w dwoch strefach: Trybuny 6x300Wvisko sportowe 6x300W.
Parametry wzmacniaczy:

Stereofoniczny wzmacniacz mocy prag@y w klasie H, limiter.

llos¢ kanatow: 2

Moc wyjsciowa RMS dla 2 Ohm: 2 x 1000 W

Moc wyjsciowa RMS dla 4 Ohm: 2 x 800 W

Moc wyjsciowa RMS dla 8 Ohm: 2 x 500 W

Moc wyjsciowa RMS (mostek): 1000 W/8 Ohm; 2000 W/4 Ohm

Pasmo przenoszenia: 20 Hz — 20 kHz (+/-0,2 dB)

Znieksztatcenia THD: 0,02% @1 kHz; 0,1% @20 kHz

Czutcs¢ wejsciowa: 0,775V

Impedancja wégiowa: 20 kOhm sym./10 kOhm niesym.

Limiter: tak
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Ztacza wejciowe: 2 x jack 1/4", 2 x XLR
Ztacza wypciowe: 2 x Speakon
Wymiary: rack 19" 2U

Korektory i wzmacniacze mocy zainstalowane w sedck 19” 24U zainstalowanej w
pomieszczeniu zaplecza technicznego Sceny.

Mikser dzwieku z bezprzewodowymi zestawami mikrofonowymi ofe@dtami dzwicku
zamontowany przeroej szafce rack 19” z mbwosciag podhczenia w dwoch punktach Sali
Sportowe.

2.7 Elektrotechniczny spgkzinstalacyjny.

Rury winidurowe sztywne -Rury winidurowe sztywneapony spetnig norme EN 50086-2-
21 IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gstkie (karbowane) -Rury powinny spetdiaorme EN 50086-2-2 i IEC
61386-2

Listwy instalacyjne - wykonane z tworzyw sztucznystwza do uktadania przewodow.
Zaleta stosowania to wymieniaktoinstalaciji.

Rury i przepusty kablowe.
Na przepusty kablowe nalg stosowa rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

3. SPRET

Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technegjamykonania rob6t w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej wigstepuja wymagania
specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technajamykonania robét w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegobtowej wigstepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogdblne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w STO "Wymagania ogélne".

5.2 Ogdlne ustalenia dotygze robot
Roboty naley wykonywa zgodnie z DokumentacpProjektows, normami, oraz przepisami
budowy, bezpieczsstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach teletechmych

Roboty instalacyjne wykonywazgodnie z dokumentagjprojektows. W budownictwie
biurowym stosownie do dokumentacji technicznej wywaé instalacje w kanatach,
korytkach instalacyjnych i rurach z tworzywa PVCtgaku..

Przewody nalgy uktada zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentaéjrojektow.
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5.5 Ochrona przegtiowa

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych grmaezepéciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcgiec zasilajcag oraz przed przeptiami generowanymi
przez uradzenia przygczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-B0364-4-443.
Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zasizcane w instalacji elektrycznej
ograniczniki przepi¢c powinny wyttumt przepecia do warté¢ ponizej poziomu
wytrzymatasci udarowej urgdzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej
instalacji. Wymagane znamionowe ngpa udarowe wytrzymywane przez gdzenia (w
zaleznosci od napgcia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostatyonmie PN-IEC

61024-1:2001,
6. KONTROLA JAKGSCI

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t przedstawione zostaty w specyfikacji tachnej
wykonania robét w obiekcie ,Wymagania Ogdlne™.

Szczego6towe zasady przeprowadzenia haataedstawione zostaty w SST 2-,0dbiory
instalacji i niezldne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Teclanej wykonania rob6t w obiekcie
STO- "Wymagania Ogélne"

Jednostka obmiarowa : jednosidmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostamychomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogdlne warunki odbioru robét podano w Specyfikdgchnicznej wykonania robot w
obiekcie STO — ,Wymagania Ogdélne”

Roboty obgte niniejsza Specyfikagjpodlegag odbiorowi komcowemu na podstawie
wynikéw przeprowadzonych préb, badapomiaréw i oceny wizualne;j.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogoblne zasady rozlicagpodano w Specyfikacji Technicznej wykonania rolvabiekcie
STO —,Wymagania Ogolne”

-10. Przepisy zwazane

-PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektachdwidnych.
-PN-T-06800 Sygnaty: Wizyjny i foniczny
-PN-IEC 574-2 Urzdzenia i systemy audiowizualne, wizyjne i telewisyj
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SST 6. Odbiory instalacji i wymagane protokoty

Badania i pomiary odbiorcze dotyre instalacji lub urgdzen elektrycznych maj
potwierdze ich przydatnéc i gotowa¢ do eksploatacji w miejscu zainstalowania. Zakres
bada odbiorczych obejmuje co najmniej ngsijacych prob i sprawdze

-sprawdzenie dokumentaciji

-ogledziny instalacji(urgdzenia)

-préby i pomiary parametrow

-sprawdzenie funkcjonalne dziatania i /lub uktadu

-Procedury odbioréw poszczegdlnych robot

-ODBIOR MI EDZYOPERACYJNY

Odbioru megdzy operacyjnego dokonuje kierownik budowy lub wa@zony przez niego
pracownik techniczny, przy udziale zainteresowarprelcownikéw , ktorzy uczestniczyli
w wykonaniu danego rodzaju rob6t. W odbiorzedmyoperacyjnym mae uczestniczy
przedstawiciel generalnego wykonawcy lub inwestora.

Przy odbiorze néidzyoperacyjnym naley sprawdzé zgodnd¢ odbieranych roboét z
projektem technicznym i ewentualnymi zapisami wedniku budowy. Przy odbiorach
migdzyoperacyjnych naky zwroci szczegoéln uwag na jaké¢ wykonania zgodnie z
warunkami technicznymi wykonywania danego rodzepot.

Z kazdego przeprowadzonego odbiorwedryoperacyjnego powinien bgporazdzony
protokét podpisany przez wszystkich cztonkow komisgwierajcy ocer wykonanych
robot i ewentualne zalecenia, ktore glevykona przed podjciem dalszych prac.
Wyniki odbioru mgdzyoperacyjnego powinny zoétapisane do dziennika budowy.

-ODBIOR CZESCIOWY

Odbiorem czsciowym maze by objeta cz$¢ obiektu, instalacji lub roboét, stanayea
etapowy catas¢. Jako odbidr cgciowy traktuje si rowniez odbior dotycacy catoksztattu
robét zleconych jednemu §od wykonawcéw (podwykonawcow)

Odbiér czsciowy powinien zostaprzeprowadzony komisyjnie ,w obedabinwestora.
Wykonawca obowizany jest zawiadoraii uzgodné z zamawiajcym termin odbioru. Z
odbioru robot ulegagych zakryciu spogglza s¢ protokot, ktérego wyniki naley wpisa
do dziennika budowy, w tym rowrievyniki oceny jakéci. Czsciowy odbiér powinna
przeprowadza komisja powotana przez inwestora /zamawgapo/.W skiad komisji
powinni wchodzé przedstawiciel inwestora, przedstawiciel geinego wykonawcy,
kierownicy roboét specjalistycznych (podwykonawc¥)odbioru czsciowego naley
spis& protokdt, w ktorym wymienia siewentualne wykryte usterki oraz oki@ne
terminy ich usurgcia. ROwnoczénie naley zrobic odpowiedni wpis w dzienniku
budowy.

-ODBIOR KO NCOWY

Po wykonaniu instalacji elektrycznej w budynku wygkavca robot elektrycznych zgtasza

inwestorowi instalaejdo kaxcowego odbioru.

Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez inwestora.

Odbidr kaicowy instalacji elektrycznej obejmuje

-sprawdzenie przedstawionych dokumentow,

-sprawdzenie zgoddoi wykonanej instalacji z umayywarunkami przyczenia do sieci

elektroenergetycznej, projektem instalacji, przampistechniczno-budowlanymi, Polskimi

Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,

-ogledziny instalaciji,

- sprawdzenie skuteczém dziatania zabezpiecae srodkow ochrony przed pataniem
pradem elektrycznym,

-badania i préby pomortawe,

-préby rozruchowe,

-sporzdzenie protokotu odbioru.
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Dobor wiasciwej metody pomiarow

Zastosowana metoda wykonywania pomiaréw powinrgt metod najprostss,
zapewniajca osigniccie wymaganej doktadigoi pomiaréw. Wybor metody pomiaréw
wynika ze znajoméi obiektow mierzonych rozpoznania dokumentagjhtecznej
obiektu. Sposéb przeprowadzania biadkresowych musi zapewtwiarygodnda¢ ich
przeprowadzania (wzorce, metodyka, iikatje wykonawcéw, protokoty).
Zastosowanie nieprawidtowej lub mato znanej metiodigwiasciwych przyradow
pomiarowych meée by przyczym zagraenia , w nagpstwie dopuszczenia do
uzytkowania urzdzen, ktore nie spelnigj warunkdw  skutecznej ochrony
przeciwporaeniowe;.

Zasady wykonywania pomiarow

Prace pomiarowo-kontrolne mpgvykonywa osoby wyhcznie posiadace aktualne
zawiadczenia kwalifikacyjne w zakresie pomiarowo-komym. Osoba wykongga
pomiary mae korzystéa z osoby nie posiadgiej zawiadczenia kwalifkacyjnego, lecz
musi ona by przeszkolona w zakresie BHP dla prac przydzeniach elektrycznych.
Przy wykonywaniu wszystkich pomiaréw odbiych i eksploatacyjnych naje
przestrzeganastpujacych zasad:

a/ pomiary powinny b§ wykonane w warunkach identycznych lub zbhych do
warunkéw normalnej pracy podczas eksploatacjjdaeh czy instalaciji,

b/ przed przysgpieniem do pomiardw natg sprawdzt prawidtowa¢ funkcjonowania
przyrzadow (kontrola, proba itp.)

c/ Przed rozpogziem pomiarow naley dokon& ogledzin badanego obiektu dla
stwierdzenia stanu ochrony podstawowej, stamnadass ochronnych oraz prawidiowa
pofacze.

d/ przed przyspieniem do pomiardw natg zapozné sie z dokumentagjtechniczi
celem poprawnego sposobu wykonania hada
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